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Produktkurzdarstellung

Sehr geehrter Kunde,

mit der brixlcontrol halten Sie die neue Generation der Fernbedienung fur den Funktionsmo-
dellbau in Ihren Handen. Bei diesem Fernsteuerungssystem handelt es sich um die erste digi-
tale Fernsteuerung fir den Funktionsmodellbau. Sie besitzt eine ganze Reihe von Vorteilen,
die eine herkdmmlich analoge Fernsteuerung nicht bieten kann. Zudem beinhaltet das System
zahlreiche Funktionsmoglichkeiten, die lhnen die Steuerung und Ausstattung lhres Funkti-
onsmodells erheblich vereinfachen wird.

Die Anlage arbeitet nach dem IEEE 802.15.1 (2,4GHz) Standard. Dieser IEEE 802.15.1
(2,4GHz)-Standard ist ein Kurzstreckenfunk. Die Sendeleistung betragt zwischen 1mwW und
100mW. Diese Technik ist darauf ausgelegt, maximale Nutzung bei minimaler Belastung der
Ressourcen zur Verfligung zu stellen.

Die seit 1.1.15 geltende ,,EN 300328 V1.8.1 (Stérungsfreie Koexistenz aller 2,4-GHz Sender
uber 10mW) wurde von Anbeginn der Markteinfiihrung erfillt.

Ebenso die Mdglichkeit der Modellumschaltung, Modellweiterreichung und der Telemetrie-
funktion direkt im integrierten Display
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Hinweise zur Einstellerei.

Als erstes sollte das Kapitel Empfangerkonfig mit der Funktion Poti_Servo im Kapitel des
12er Auswertemoduls gelesen werden. Es handelt sich um das Bedienungsmusterkapitel. Dort
werden Unterschritte beschrieben, die grundlegend fiir die Bedienung sind.

Sicherheit

Ferngesteuerte Modelle bedingen einen verantwortungsbewuRten Umgang, um Betriebssi-
cherheit gegendiber sich selbst und anderen zu gewéhrleisten.

HACHTUNG !!
Bei Einstellarbeiten an Sender und Empfénger immer darauf achten, dass das / die Modelle
nicht ungewollte Reaktionen ausfiihren, die zu Schéden fihren kénnen.
Fahrzeug sicher aufstellen, Antriebsrader ohne Bodenkontakt, Bewegungsfreiheit fir sich
drehende Elemente!!??

Sollte die Spannungsversorgung (5 Volt) im Betrieb nicht geniigend Strom liefern und
dadurch die Spannung zusammenbrechen, wird vom Empfangsmodul automatisch die Sicher-
heitsfunktion mit den Einstellwerten Funkabriss angewahlt. Dies kann auch dann der Fall sein
wenn ein zusatzliches Servo oder ein anderer Verbraucher bei eingeschaltetem Empfanger
aufgesteckt wird. Es wird dann auch die Verbindung zwischen dem brixIcontrol Sender und
Empfangseinheit getrennt.! Die Verbindung kann dann aber manuell mit Modellauswahl wie-
der hergestellt werden.

Quarze und Kanéle

Das ist der Themenbereich, den Sie mit dem Erwerb der digitalen brixlcontrol nicht weiter zu
verfolgen brauchen. Das System arbeitet in der IEEE 802.15.1 (2,4GHz) Technologie. Diese
Technik fuhrt das gesamte Management zur Datentibertragung auf dem Wege der Kommuni-
kation tber Funk aus. Damit wird lhnen die Vielfalt der Anwendungsmadglichkeiten im Mo-
dellbausektor vereinfacht. So fuhrt das System eine automatische Anpassung der Sendeleis-
tung aus. Dieses hat den wesentlichen Vorteil dass innerhalb einer Halle wesentlich mehr Sys-
teme verwendet werden kdnnen als wenn die Sendeleistung ungeregelt genutzt wiirde. Des
Weiteren trégt dies auch dazu bei das die Systeme mit den im Fahrzeug und Sender vorhan-
denen Akkukapazitat erheblich sparsamer umgehen.

! Die Trennung der Verbindung soll den Bediener auf den Spannungseinbruch aufmerksam machen.
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Der Sender

Dieses Bild zeigt den brixlcontrol Sender in der Grundausstattung. Diese besteht aus zwei
Kreuzknuppeln, einem Digisteller, drei Drehpoti ohne Mittelstellung sowie 15 Schaltelemen-
ten.

Technische Daten?:

Funksystem: IEEE 802.15.1 (2,4GHz)
Qualifiziert nach: EN 300328 v1.8.1

Zertifiziert nach: CE, FCC, IC

Abmessung: 231 mm * 244 mm * 45 /75mm
Gewicht®: 1070 Gramm
Spannungsversorgung”: 7,2 Volt

Umgebungsbedingungen bei Lagerung und Benutzung:
Temperatur 0°C bis 45°C; 20 bis 70% Luftfeuchte nicht

kondensierend

2 Vorbehaltlich technischer Anderung, diese kénnen jederzeit ohne Ankiindigung ausgefiihrt werden.
* Gewichtsangabe ohne Akkus bei 2D
* Der Ladestrom ist zur Gerétesicherheit auf maximal 500mA begrenzt.
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Das Empfanger- und Auswertemodul

Bild von der Empfangerkombination

Dies ist ein 15er Auswertemodul mit dem 20 Meter HF Modul. Das HF Modul darf nur in der
hier gezeigten Form auf das Auswertemodul gesteckt werden®.

Technische Daten®:

Abmessung HF Modul: 43 mm * 16 mm * 6,5 mm
Gewicht: 5 Gramm
Stromversorgung: Erfolgt vom Auswertemodul

Umgebungsbedingungen bei Lagerung und Benutzung:
Temperatur 0°C bis 45°C; 20 bis 70% Luftfeuchte nicht
kondensierend

Abmessung 15er Auswertemodu®l: 38 mm * 22 mm * 11,5 mm
Gewicht: 8 Gramm
Spannungsversorgung: 5,0 Volt
Umgebungsbedingungen bei Lagerung und Benutzung:
Temperatur 0°C bis 45°C; 20 bis 70% Luftfeuchte nicht
kondensierend

® Die Aufsteckrichtung des HF Moduls gilt fiir die 15er, 8+1er, 12er als auch fiir den 20er .

® Vorbehaltlich technischer Anderung, diese kénnen jederzeit ohne Ankiindigung ausgefiihrt werden.
" MaBangaben erfolgen ohne Verbindungskabel.

# MaBangaben erfolgen ohne aufgesteckte Anschlusskabel.
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Einschalten des brixlcontrol Systems

Sehr geehrte Damen und Herren,
auf dem obigen Bild sehen Sie die aktuelle Ausfiihrung des brixlcontrol Senders.
Dieses System hat keinen althergebrachten Ein/Aus Schalter.

Zum Einschalten des Systems betétigen Sie wie auf dem Bild zu sehen die beiden Taster zeit-
gleich nach unten. Dadurch wird die brixlcontrol eingeschaltet.

Ausschalten kann man das System mit einem der beiden Taster, diesen nach oben betatigen
(wenn nicht mit Modell verbunden) , oder wahlweise softwaregesteuert mit dem Digisteller.

Im verbundenen Zustand kénnen die Taster mit Funktionen belegt sein.

Wenn das System ca.15 Minuten nicht mit einem Modell verbunden ist, dann schaltet es au-
tomatisch ab.

Eine externe Antenne ist am System nicht mehr verbaut.
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Das Softwarementi

Die Bedienung der Mentieintrage® erfolgt mit dem Digisteller (twist & and pusch § ). Durch
Drehen O rechts bzw. O links des Digistellers werden die Hauptmeniis gewechselt. Sobald
das gewiinschte Menii im Display zu sehen ist, wird durch einen Druck ¢ auf den Digisteller
in das jeweilige Unterment gewechselt. Der Eintrag, der mit dem Digisteller aktuell verandert
werden kann, ist eingerahmt. Dies ist an den beiden Sternen ,,*, jeweils einem vor und ein
zweiter hinter dem Eintrag, zu erkennen. Innerhalb eines Menieintrages gelangen Sie durch
Dricken ¢ auf den Digisteller zum Einstellwert. In jedem Menii ist es méglich, durch Rechts-
drehung auf den Eintrag ,Return® zu gelangen, um damit das {ibergeordnete Menii wieder
aufzurufen.

Einige der Menus sind nur dann sichtbar, wenn zuvor mit einem brixlcontrol Empfanger und
dem brixlcontrol Sender eine Verbindung hergestellt worden ist.

Die Hauptmenuteintrage

Mit dem Einschalten des brixlcontrol — Senders erscheint das Einschaltfenster. Durch Drehen
O des Digisteller im Uhrzeigersinn ( rechtsdrehend ) gelangen Sie zu den weiteren Men(fens-
tern. Der Digisteller kann zur Navigation in den Menus in beiden Drehrichtungen benutzt
werden.

Das Einschaltfenster:

el bir |i|x|lI |e]|llelk|t|r]o|n]i |k el Rl
el b(r|i x|l 0 t|r|oll el Rl
R Vie|r |s|i n 1/. 5]|0(1 Il
Alk |k |u 7 48|V

Das Infomenifenster:

bir|i Il lclo|n|t |r |o]l +1919
I |n|f

Das Modellauswahlmentfenster:

b |r|i|x]|l|c nitir ol +(919

Das Modellcodemenufenster:

° Die Darstellungen beziehen sich auf den Stand der Software bei Drucklegung, spétere Anpassungen, Erweite-
rungen und Veranderungen bleiben vorbehalten.
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Das Senderconfigmentfenster:

Das Empféangerkonfigmenufenster:

bir [i [x|I |[c|lo|n]|t|r|o]l +1919

Das FunktionstestmenUifenster

bir i |x|l|c|lo|n|t |r]|o]l +1919
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Das Untermenlt Modellauswahl
Mit Drehungen O des Digistellers erscheint das Modellauswahlmen(fenster.

b |r|i (x|l {clofn|t]|r |o]l +(919
Ml|o|d|fe |l |l |[a|uls |w]|a|h]l

Durch Driicken { auf den Digisteller gelangt man in das Modellauswahlmend.

Ml|o|d|le|l |l |ajuls|wla]|h]l +(919
M d [l ]: S|t |a|t |u]|s|:
Uinlb nija|nin|t 1

Mit Drehungen O des Digistellers erscheinen die weiteren Modellnamen. Es ist moglich, in
diesem Men( aus den 15/25/50 im Modellcodeeingabemeni eingetragenen Modellen auszu-
wahlen. Durch Driicken { auf den Digisteller wird die brixlcontrol die Verbindung zu dem
ausgewahlten Modell aufbauen. Hier in diesem Beispiel wurde das Modell Dumper eingege-
ben.

Es ist das Kapitel Mehrmodellsteuerung auf Seite 54 zu beachten.

M die|l [l |alu|s|w]|a|h]|l +1919
M die]|l [l Sit|alt|u]ls
D miple|r 2

Es werden wahrend des Verbindungsaufbaus die folgenden Menifenster automatisch durch-
laufen:

Mio|(d |e |l [l Jajuls |w]|a |h|l +1919
Mo el |l t |lalt|uls
D|{u{m|p|e|r 2 BIT p|r|uje|fle|n

10
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Mio|d |e|l |l jaluls|w]|a|h]l +1919
Mi{o|d |e |l |l S|t |a|t|uls
D|u{miple|r 2 ol|d|e alulsigle|ble|n
Mi|o|d |e|l |I laju|s|w]|a h|l +1919
M die(l |l S|t |a|t |u]s
D mip|le|r 2 uic|hije|n 2|0

In diesem Fenster wird rechts in der vorletzten Zeile die Zahl 20 in absteigender Folge bis zur
Zahl 1 angezeigt. Diese Zahlen geben den Zeitablauf fir den Verbindungsaufbau in Sekunden
an. Der Suchvorgang kann nicht manuell abgebrochen werden'®. Wenn innerhalb von zwan-
zig Sekunden das Modell mit dem brixlcontrol Empfanger nicht gefunden wird, folgt diese
Anzeige:

<
o
(p]
o o+
QD
[
w

Ab diesem Moment wird der Versuch des Verbindungsaufbaus angehalten. Das trifft zum
Beispiel ein, wenn das Modell nicht eingeschaltet ist oder wenn es sich aulerhalb der Reich-
weite befindet. Es ist auch mdglich das der Code im Menii ,,Modellcodecingabe* falsch ein-
gegeben wurde.

Bei erfolgreicher Verbindung wird die blaue LED im brixlcontrol Sender mit Dauerlicht auf-
leuchten. Zudem éndert sich die Anzeige im Display hin zu ,,verbunden*

9 Ober die Bedienelemente ist kein Abbruch méglich. Allein ein Ausschalten des brixlcontrol Senders fihrt zum
Abbruch des Vorganges. Alternativ kann ein anderer Modelleintrag mit dem Digisteller ausgewéhlt und ange-
wahlt werden. Dieses fiihrt allerdings in bestimmten Abstdnden systembedingt zur Aufforderung den brixlcon-
trol Sender einmal aus und wieder ein zu schalten. Dies wird im Display dann angezeigt.

11
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o
D
w
—
QD
—
[
w

00|

In der ersten Zeile ganz Rechts wird jetzt ,, | 2 angezeigt.

Das ,,|“ steht dabei fiir die aktive Verbindung mit dem Modell Nummer zwei; in diesem Bei-
spiel dem Dumper. Die Nummer zwei entstammt dem Modellcodeingabement und ist die
Speicherplatznummer.

In der vierten Zeile wird ,,OK* angezeigt. Das ist der aktuelle Status der Datenverbindung
zum Empfangsmodul. Wenn die Verbindung unterbrochen wird, dann wird dies in der vierten
Zeile mit ,,Disconnect™ angezeigt.

Das Unterment Modellcodeingabe

Mit Drehungen O des Digistellers erscheint das Modellcodementifenster.

b |r|i|x|l]|clo|n]|t|r]|o]l +19 19
Mio|d|e |l || [c|lofd|e|e|i |n|g|a|b]e

Durch Driicken ( auf den Digisteller gelangt man in das Modellcodementi.

Im ersten Bildschirm wird der Speicherplatz zwischen ,,1 und ,,25* ausgewahlt.

Mlo|d|e |l |l [c|o|d|e |e|i |n|g|a|b]le +1919
Mlo|d|e |l |l [a|u|s|w]|a|h|[l 1. 1.12|5

Durch das Drehen O des Digistellers nach rechts gelangt man weiter zum Modellnamensein-
trag.

Ml|o|d|e|l |l [c|lo|d |e]e
Mio|d|e|l {| In]ja|m]|e Al-|Z al-|z 0-19

>
(@]
o}]
(on
D
+
O
O
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Durch erneutes Drehen O des Digistellers nach rechts gelangt man weiter zur Code Eingabe.

Ml|o|d|e|l |l [c|lo|d]|e|e]i |n alble +(919
Clo|dje|eli |n|gla|b]e 0. (.19 Al. |. |F

(]

Mlo|d|e|l |l [c|o|d|e|e|i |n|g|a|b|e +1919

Uber den Eintrag ,,Return® kann immer das jeweilige Menii durch { des Digistellers verlassen
werden.

13
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Modellname- und Codeprogrammierung

Hier wird der Ablauf beschrieben, wie ein Empféanger in die brixlcontrol eingebunden wird.
Es konnen elf Empfangercodes eingegeben und dann fir den Modellwechsel direkt ange-
wahlt werden.

Der hier beschriebene Ablauf ist der Hauptweg, um die erforderlichen Eingaben zu tatigen.
Spater kann die jeweils gewiinschte Stufe direkt angewahlt und Anderungen vorgenommen
werden.

Erster Schritt wird sein, die Position im ,,Modellauswahlmenii* auszuwéhlen.

Im zweiten Schritt folgt das Eintragen des Modellnamens.

Als dritter Schritt folgt dann das Eintragen des Codes.

Erster Schritt:

Wahlen Sie im Hauptmeni durch © und ¢ diesen Eintrag aus:

b |r|i|x|l]|clo|n]|t|r]|o]l +19 19
Mio|d|e |l || [c|ofd|e|e|i |n|gla|b]e

Mit einmal  folgt:

Mit den Zahlen Zahlen ,,1 bis ,,11* wird die Reihenfolge beziffert in der die Eintrdge im Un-
termentii der ,,Modellauswahl* angezeigt werden. Dieses Meni ist auf Seite: 10 zu sehen.

Mit einmal { folgt:

Mo |dfe|l |l |[c|o|d|elel|i|n|g|a|b]le +19|9
* IM|o|. [Njuim|m|e |r |* 1

Mio|. [N|la|m]e Ulnible|nfa|n|n|t 1
Mio|. [C|lo|d |e o|0ojo|0|0|0|O|O|O|O(0O|0O|0O|O

Hier wird durch © der Platz gewéhlt(in der zweiten Zeile dndert sich die ,,Mo.Nummer®), an
dem Sie das Modell abspeichern mdchten. Wenn bereits Modellnamen eingetragen sind dann
werden diese in der dritten Zeile hinter ,,Mo.Name* angezeigt.

In diesem Beispiel soll die ,,Mo.Nummer* 1 zum Eintragen genutzt werden. Also den Digis-
teller O bis die ,,1 hinter ,,Mo.Nummer* angezeigt wird. Dann wird wieder der Digisteller .

14


http://www.brixlelektronik.de/

brixlcontrol, DIE Fernsteuerung fir den Funktionsmodellbau www.brixlelektronik.de

Zu sehen ist jetzt wieder :

Mio|d|e|l |l |[c|lo|d|e|e]i |n|g|a|b|e +1919
Mio|(d|e|l |l |a|ul|s |w]|a|h]l 1(.]. 111
Zweiter Schritt;

An dieser Stelle durch O des Digisteller nach rechts zu dem Eintrag:

Mio|d|e|l [l [c|lo|d|e|el|i |n|g|a|b]e +1919
Mio|dje|l [l [nja|m|e Al-|Z al-|z 0]-19

Nun wieder den Digisteller { und es folgt:

Mo |dfe|l |l |[c|o|d|elel|i|n|g|a|b]le +191|9
Mio|. INjluim|m|e |r 1

*IMlo|. |[Nla|m]|e Uln|ble|n|a|n|n|t 1
Mio|. [C|lo|d |e o/jo/j0jojo0j0jO0|O(O|O|O|0O]|0O|O

Es ist zu sehen das die * * nun in der dritten Zeile das ,,Mo.Name* einklammern, und unter
dem ersten Buchstaben des Wortes ,,Unbenannt* der Cursor als Strich dargestellt wird. Wenn
man jetzt den Digisteller O, ist zu sehen, dass der Buchstabe in dem Feld verandert wird. Ist
das gewiinschte Zeichen zu sehen, dann ¢ man auf den Digisteller. Der Modellnahme kann
aus zwolf Zeichen bestehen. Tragen Sie nun den Namen lhres Modells ein. Nach Eingabe des
zwolften Zeichens wird automatisch das Fenster ,,Modellauswahl 1..11° angezeigt.

Dritter Schritt:
Von dem jetzt angezeigten Fenster,

Mio|d|e|l |l |[c|lo|d|e|e]|i |n|g|a|b|e +1919
Mio|d|e |l |l |aju|s|w]|a|h]l 1. . 1]1]1

Durch O des Digistellers wird folgendes ausgewahlt:

M|o|d|fe|l || [c|lo|d]|e|el|i n|gla|b]|e +1919

11 Zeichenfolge beim U des Digistellers: GruBbuchstaben-> Leerzeichen = Kleinbuchstaben > Zahlen

15
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Mit ¢ des Digistellers gelangen man zu:

Mo |dfe|l |l [c|o|d|elel|i|n]|g|a|b]le +191|9
Mio|. INjluim|m|e |r 1
Mio|. INja|m|e Ulnible|nfa|n|n|t 1

* M|o|. [Clo|d |e |* o|0jo|0|0|0|O0O|O|O|O(0O|0O|0O|O

Auch hier ist mit den ,,* ** wieder die Zeile, die verandert wird gekennzeichnet. Der mit dem
HF-Modul gelieferte Code? wird nun eingetragen.

Das konnte dann wie folgt aussehen:

Mo |dfe|l [l |c |o|d|e|el|i|n|g|a |b]e +1919
Mio|. [INjuim|mje |r 1
Mio|. [Nja|m|e D mip r 1

* IM|o|. |[Clo|d |e |* 0|1|7|0|a|f|2|3|b|H|2|g|3|4

Es wird empfohlen, die Speicherstelle wie in diesem Beispiel in der dritten Zeile die “1” zu-
nachst weiter mit einzutragen. Wenn Sie 6fter mit Ihrer neuen brixlcontrol Anlage gearbeitet
haben, kénnen Sie diese Ziffer weglassen. Aber zu Anfang wird es Ihnen die Ziffer erleich-
tern, die Eintrdge wieder zu erkennen.

Nach erfolgtem Eintrag:

Mio|d|e|l |l |[c|lo|d|e|el|i |[n|g|a|b|e +1919
Mio|d|e|l |l |aju|s|w]|a|h]l 1. . 111

Nun wird der Digisteller U bis zur Anzeige ,,Return®. Durch ¢ gelangen Sie in die oberste
Meniiebene. Hier ist bis zum Menii ,,Modellauswahl“ (Seite 10) zu O. In diesem Menu wird
das eben eingegebene Model ausgewahlt. Damit kann jetzt die Verbindung zwischen dem mit
dem brix] HF Modul und Auswerteeinheit ausgestattetem Modell und dem brixlcontrol Sen-
der hergestellt werden.

12 Der Code ist auf den Begleitpapieren zur besseren Leserbarkeit mit ,, : ,, versehen, diese werden hier im brixI-
control Sender nicht eingetragen.
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Das Unterment Senderkonfig

HACHTUNG !
Anderungen an den Einstellwerten der Bedienelemente des Senders werden unmittelbar Gber-
nommen. Es ist darauf zu achten, dass aus Sicherheitsgriinden die Einstellungen nur bei aus-
geschaltetem Empfénger vorgenommen werden.

In diesem Menii werden Anderungen vorgenommen, sobald weitere Bedienelemente in den
brixlcontrol Sender eingebaut werden oder auch wenn vorhandene Bedienelemente gedndert
oder getauscht werden.

Der Hauptmendieintrag

bir i |x]|l|c|lo|n|t |r]|o]l +1919
Sle|nid|e|r |[k|jo|n|f |i|g

Mit ¢ folgt hier der Eingangsbildschirm fiir das Senderkonfigmend.

b i [x [l |clo|n|t |r]o|l +1919
Kla a |l u wila h|l Al.|. |e
K niall Fluin|k|t]|i |o|n Alu|ls|glal|b]e
A Plo|t|i 2. |N|. |3V 0

Durch # kann hier der Senderkanal ,,A...x* auf den zu verindernden Buchstaben®® des Schalt-
elementes/Bedienelementes eingestellt werden.
Mit einmal O folgt:

bir|i|x|[l|clo|n|t|r o]l +1919

alnijall |[flu{n|k]|t]i|o]|n

Kla|n|a |l Flu(n|k|t |i|o|n Alu(s|gla|b|e
A Plo|t |i 2|. [N|. |3|V 0

Durch ¢ kann hier die Kanalfunktion gemaR dem Bedienelement geéndert werden.
Beschreibung der Kanalfunktion in der Tabelle auf Seite 19.

13 Der Buchstabe des Bedienelementes ist im Menii Funktionstest auf Seite 72 beschrieben.
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Mit einmal O folgt:

bir (i x|l |clo|n|t|r |o]l +1919
S|p i hlelr|n
K n I F nikit|i|oln Alu|s|gla|b]e
A P i 2. IN|. |3V 0

Durch ¢ kann hier die geanderte Einstellung gespeichert werden. Oder es folgt mit einmal U
der nachste Bildschirm.

Wenn Sie das ,,Senderkonfigmenii“ {iber den Eintrag Return verlassen werden die gemachten
Einstellungen nur temporér Gbernommen. Das bedeutet, dass die Einstellungen nur solange
erhalten, bleiben bis der Sender einmal aus- und wieder eingeschaltet wurde.

Um die Anderungen dauerhaft zu speichern, muss dieses Menii iiber den Eintrag ,,Speichern®
verlassen werden. Damit werden die Einstellungen dauerhaft abgespeichert.

Diese zwei Mdoglichkeiten sind dazu gedacht, dass man Einstellversuche vornehmen kann,
ohne die fest gespeicherten Werte zu tberschreiben.

bir |i | |c nit|r I +1919
Riule|c |k]s t|z]e ulf
A I i fle|r n Z|uls|t|a|n|d

Hier besteht mit { , Riicksetzen auf Auslieferungszustand* die Moglichkeit, die Einstellungen
des brixlcontrol Senders wieder auf den Schalter und Poti Zuordnungsstand zum Zeitpunkt
der Auslieferung der brixlcontrol zurlick zu versetzten.

Mit einmal O folgt:

bir|i (x|l |clo|n|t|r o]l +1919

Rle [t |u n

Kla|n|a|l F nik|t|i]o|n Aluis|gla|ble
A Plo|t |i 2. [N|. |3|V 0

Mit “Return” gelangen man zuriick in das iibergeordnete Menii, ohne dass die evtl. vorge-
nommenen Anderungen abgespeichert werden.
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Tabelle der Kanalfunktionen:

Kanalfunktion

Beschreibung

Ausgabe-Signal**

Bedienelement ist ein Poti, beim
Einschalten des brixlcontrol Sen-

Bereich von klei-

chen. (4D Joystick)

Poti 2.N.3V ders wird der Nullpunkt des Bedie- | ner -105 bis groRer
nelementes automatisch abgegli- 105
chen. ( Standard-Kreuzknippel)
. L . Bereich von klei-
Poti 2.3V ng'?fgf:gg”g{f)t ein Poti, (Dreh- | o 105 bis gro-
potl, P Rer 105
Bedienelement ist ein Poti, beim
Einschalten des brixlcontrol Sen- | Bereich von klei-
Poti 0.N.5V ders wird der Nullpunkt des Bedie- |ner -125 bis gro-
nelementes automatisch abgegli- Rer 125
chen. ( Miniatur-Kreuzkniippel)
. L . Bereich von klei-
Poti 0.5V ?eerdb'aeﬂfgfm)e”t Istein Poti. (Son- | o 7195 bis gro-
Rer 125
Schalter 2 Bedienelement ist ein zwei Stufen Aus / Ein
Schalter
Schalter 3 Bedienelement ist ein drei Stufen Aus / 0/ Ein
Schalter
Bedienelement ist ein Hallsensor. | Bereich von klei-
Hallsensor Nullpunkt wird autom. Abgegli- ner -100 bis gro-

Rer 100

Hallsensor Invers

Bedienelement ist ein Hallsensor.
Nullpunkt wird autom. Abgegli-

Bereich von gro-
Ber 100 bis Klei-

mindert werden.

chen. (4D Joystick) ner -100
3D Hebel (beim 2D Joystick) .
JoyTaster 1 Obere Taste Aus / Ein
JoyTaster 2 3D Hebel (beim 2D Joystick) Aus /0 / Ein
Hintere Tasten
12x Tastenwert
. . : (muB im KB-
PK Tastfeld KingBus (von Pistenking) Zentralmodul ab-
Tastfeld :
geglichen wer-
den).
Kanal wird nicht Ubertragen.
unbelegt Funkbelastung kann dadurch ge-

14 Das Ausgabesignal wird zur Kontrolle beim Konfigurieren im Display in der vierten Zeile unter dem Eintrag

»Ausgabe“ angezeigt.
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Das Untermeni Empfangerkonfig

Durch © und { wihlen sie das Menti ,,Empfaengerkonfig® wie auf Seite 8 beschrieben.

Dieses Menii ,,Empfaengerkonfig™ ist nur zu sehen, wenn Sie zuvor im Menii ,,Modellaus-
wahl“ (Seite 10) das zu konfigurierende Modell angewéhlt und damit verbunden haben.

I ACHTUNG !I
Anderungen an den Einstellwerten der Ausgangskanile der Empfanger werden unmittelbar
ubernommen. Achten Sie darauf das aus Sicherheitsgriinden die Einstellungen nur bei gesi-
chertem Modell ( gesichert gegen unbeabsichtigte Reaktionen ) ausgefiihrt werden

Die gednderten Einstellungen werden nur dann dauerhaft gespeichert, wenn Sie das Empfén-
gerkonfig Menii iiber den Eintrag ,,“Return/Beenden® verlassen.

15er Auswertemodul in der Empfangerkonfig
Andere Module haben eine identische Menfiihrung. Die Menis kénnen mehr oder auch we-
niger Einstellmoglichkeiten aufweisen.

15er Auswertemodul

Schnittstellen reve Servos
Anschluf} fiir das HF Modul u O O O O O n 81 Ubatt GND
Diese Pfostenleiste nicht benutzen I;lm O 0Q0|s2 Ubatt GND
O O QO|s3 Ubatt GND
DDDDD O O0OQ0|s4 Ubatt GND
Anschluf fiir den Service O O U S5 Ubatt GND
O O00|s6 Ubatt GND
O OQ0|s7 Ubatt GND
O OM0|s8 Ubatt GND
O O Q0|s9 Ubatt GND
O O 0O|s10 Ubatt GND
O O 0O|s11 Ubatt GND
O O O|s12 Ubatt GND
O O 0O|s13 Ubatt GND
D O O O|s14 Ubatt GND
[] O O 0O|s15 Ubatt GND

Das ist das 15er Auswertemodul mit der Bezeichnung der Anschlisse.

Die Servoanschlisse sind so bezeichnet, dass der Anschluss mit dem quadratischen Lotpat,
rechts im Bild, der Masse (GND) Anschluss ist. Also sind die Servo mit der Masseleitung
zum Platinenrand hin einzustecken. S1 bezeichnet den ersten Servo Anschlussaugang.
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Hier der Eingansbildschirm fir das 15er Auswertemodul.

Eim|p|f|ale gle|lr |klon|fli]g | 2
Alu|s|gla|n : 1 Sle|n|d|e|r |[K|la|n|a]|l A
*|Alu|sigla|n|g 1(-(1|5|* 1

Slen|dje]|r 0 Aluis|gl. |S|i|g]|. |: 0

In diesem Ausgangsbildschirm sind folgende Informationen dargestellt:

In der ersten Zeile: Empfangerkonfigmeni

In der zweiten Zeile werden der aktuell zur Konfiguration angewahlte Ausgang des Auswer-
temodul und das dazu eingestellte Bedienelement (Senderkanal) am brixlcontrol Sender ange-
zeigt.

In der dritten Zeile sind die Sterne ,,* zu sehen. In dieser Zeile wird zum Einstellen der
Ausgang am Auswertemodul sowie die Einstellmdglichkeiten'® angezeigt.

In der vierten Zeile ist der aktuelle Wert des Bedienelementes A am brixlcontrol Sender und
der Ausgabewert vom Auswertemodul am Ausgang 1 zu sehen.

Auf den folgenden Seiten werden die einzelnen Funktionsmenus erlautert.

<15

% Die Sterne ,,* zeigen in den Untermeniis immer den Bereich an, der mit [ des Digistellers verandert wird.
16 Die Einstellméglichkeiten sind ausschlieRlich in Abhéngigkeit der gewahlten Funktion zu sehen und zu konfi-
gurieren.
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Funktion Poti_Servo

Hier noch mal der Eingansbildschirm fir das 15er Auswertemodul.

Eimip|f|ale gle|r |k|jo|n|f|i|g | 2
Alul|s|gla|n|g]|: 1 Sle|n|d|e|r |Kla|n|a|l A L+
*|Alu|s|gla|n|g 1/-(1|5|*

Slen|dje]|r 0 Aluis|gl. |S|i |g]|. |: 0

Angezeigt wird in der zweiten Zeile, dass der Ausgang 1 des Auswertemoduls vom Bedien-
element!” A des brixlcontrol Senders bedient wird. Es ist zudem noch zu erkennen das die
Ebenenumschaltung mit dem Schalter L ausgefuhrt wird und die Ebene in der jetzigen Schal-
terstellung des Schalters ,,L“ aktiviert ist. Der aktivierte Zustand ldsst sich an dem ,,+* hinter

dem , L erkennen®®.

Mit der O rechts folgt:

Eim|p|f|a]e gle|r |kfo|n|f |i|g | 2
Alu|s|gla|n : 1 Sle|n|dje|r |[Kla|n|a]|l |:]|A L|+
*I!Sleln|d|e|r |kla|n|a |l Al- | X|* A
Slen|d|e|r 0 Aluls (g]|. |S|i |g]. |: 0

Angezeigt wird in der dritten Zeile, dass der Ausgang 1 des Auswertemoduls mit dem Bedie-
nelement A bedient wird. Um diese zu Einstellung zu andern, wird der Digisteller . Dadurch
wechseln die Sterne ,,**“ zum Buchstaben. Ab diesem Moment wird durch O des Digistellers
der Senderkanalbuchstabe verandert. Um zu testen, ob der angezeigte Buchstabe zu dem Be-
dienelement gehort, das benutzt werden soll, kann jetzt das Bedienelement betatigt werden.
In der vierten Zeile sind die Stellwerte sofort zu sehen. Wenn dann der gewiinschte Sender-
kanalbuchstabe erreicht ist wird wieder auf den Digisteller . Die Anderung des Senderkanals,
der den Ausgang am Auswertemodul bedient, ist jetzt durchgefiihrt™.

Mit O nach rechts folgt:

Elm|p|f|a|e gle|r|k|jo|n|f|i|g | 2
Alu (s |gla|n 1 Sle|nid|e|r |[K|la|nla]|l |: |A L|+
*IFluln|k|t |i|o|n Plo|t|i|_|S|e|r|v]|o
Sile|n|dje|r 0 Aluls |g|. [S]i |g]. |: 0

Angezeigt wird, dass das Funktionsbedienelement Poti?® zur Bedienung senderseitig und das
Funktionssignal Servo am Ausgang des Auswertemoduls gewahlt ist. Dies ist die Standard-
wahl, wenn ein Servo, ein Fahrtregler oder ein sonstiges Element, das wie ein Servo anzu-
steuern ist, angeschlossen wird.

! Die Buchstaben zur Bezeichnung der Bedienelemente kénnen im Menii Funktionstest, Seite 72, abgelesen
werden.

8 Durch betitigen des Schalter ,,L* werden die drei Ebenen mit ,,+ und ,,-,, gemaB der ak- oder deaktivierung
erkennen.

19 Dauerhafte Speicherung der Einstellung erfolgt erst, wenn das Menii Empfangerkonfig mit Return verlassen
wurde.

% Das Poti kann als Bedienelement ein Kreuzkniippel, ein Drehpoti als auch ein Schiebepoti sein.
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Mit O nach rechts folgt:

die|r [Kla|nla]|l |: |[A L|+

*

E 0
A S
* e

f
9
n
d

wn |+ | S5 =h

© | mlc|3
w

D |l»| v | D

|10 (S| @

=

QD
ol~|~|=
cC [T |®D|>

S A gl. |S|i|g]. |: 0

Angezeigt wird, dass der Ausgang 1 des Auswertemoduls beim Einschalten des Auswertemo-
duls das Signal 0, also Neutralstellung ausgibt. Wichtig fiur Fahrtregler und Fahrtsteller. Fur
andere Funktionen kann hier ein negativer bzw. positiver Einstellwert gesetzt werden. Sollte
der Wert auf ,,aus gesetzt werden, gibt das Modul kein Signal aus. Mit einem dieser drei
Modi wird das benétigte Signal an das Modell angepasst.

Mit { des Digistellers gelangen die ,,*“ nach rechts zur“0*, jetzt ist dies durch O verdnderbar.
Es gibt die Einstellung:

0 Neutralposition des Servos (es gibt die Werte?* von —125 bis 125)

,aus*? es erfolgt keine Ansteuerung des Servos

Mit O nach rechts folgt:

Eimip|f|a|e gle|r |klo|n|f]i]g | 2
Alu|s|gla|n|g]|: 1 Sle|nid|e|r |[Kla|n|a]|l |: |A L|+
*IAlufs|s|c|hla|l |t |w]|e|r |t |*

Slen|d|e]|r 0 Aluls|g|. [S]i |g]|. |: 0

Angezeigt wird, dass der Ausgang 1 des Auswertemoduls beim Umschalten auf ein anderes
Modell durch den brixlcontrol Sender das Signal 0, also Neutralstellung, ausgibt. Wichtig fir
Fahrtregler und Fahrtseller.

Fur die Sicherheit des Modells soll hier immer der Wert fir Abschaltung der Fahrfunktionen
eingebeben werden!

Mit { des Digistellers gelangen die ,,* *“ nach rechts zur“0* jetzt ist dies durch O verander-
bar.

Es gibt die Einstellung:

,,0% Neutralposition des Servos (es gibt die Werte von —125 bis 125)
,,halten‘ die letzte Position wird gehalten
,,aus es erfolgt keine Ansteuerung des Servos

2! Uberpriifen Sie unbedingt ob ihre Servos die Einstellwerte unterstiitzen, damit werden elektrische und mecha-
nische Schaden vermieden.
% Die Einstellung ,,aus“ darf nicht bei Fahrtreglern eingesetzt werden. Sie sind damit nicht kontrollierbar!
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Mit O nach rechts folgt:

Elmip|f|a]e gle|r|kjo|n|f|i|g | 2
Alu s |gla|n : 1 Sle|nid|e|r |[K|la|n]a]|l A L
*IFlulnikla|b|r|i|s|s|wle|r |t |* 0

Slen|d|e|r 0 Alufs|g|. |S|i |g].|: 0

Angezeigt wird, dass der Ausgang 1 des Auswertemoduls beim Abschalten des brixlcontrol
Senders das Signal 0, also Neutralstellung, ausgibt.

Mit ¢ des Digistellers gelangen die ,,** nach rechts zur“0*, jetzt ist dies durch O veranderbar.
Es gibt die Einstellung:

0% Neutralposition des Servos (es gibt die Werte von —125 bis 125)
,,halten* die letzte Position wird gehalten
,,aus es erfolgt keine Ansteuerung des Servos

Wichtig!

Dieser Funkabrisswert wird auch dann automatisch ausgegeben wenn die Empfangerspan-
nungsversorgung kurzzeitig zusammenbricht; ebenso wenn man den brixlcontrol Sender aus-
schaltet oder aulRerhalb der Reichweite des Empfangers ist.

Dieser Einstellwert ist der Wichtigste in den unterschiedlichen Funktionen fiir Sicherheits-
funktionen, die erreichen sollen, dass das Modell stehen bleibt und die Funktionen abgeschal-
tet werden.

Mit O nach rechts folgt:

Eimip|flale|n|g|e|r |k|lo|n|f|i |g | 2
Alu|s|gla|n|g]|: 1 Sieinidle|r |Kla|nja|l|:|A| |L|+
* Elble[nfe|n|s|c|h]a]|l |t |e|r |* L

Sje|n|d|e|r 0 Aluls|g|. |S|i |g]. |: 0

Hier ist die Funktion der Ebenenumschaltung® zu sehen. Diese Funktion ermdglicht es das
mit einem Mehrstufenschalter bestimmt wird ob ein Ausgang des Auswertemoduls auf die
Bedienung des Bedienelementes reagiert. Wird in dieser hier gezeigten Einstellung das Be-
dienelement ,,A* betétigt, dann wird das Servo am Ausgang am Ausgang 1 des Auswertemo-
duls die Bewegung ausfiihren. Das in der zweiten Zeile zu sehende ,,L+“ gibt dies durch das
T an.

Dadurch ist das System in der Lage die beiden Kreuzkniippel als Bedienelemente der Ketten-
antriebe und der Eurosteuerung des Kranauslegers und als drittes das Raumschild umzuschal-
ten.

Diese Ebenenumschaltung ist mit insgesamt drei Ebenen ausgestattet.

Voreingestellt ist als Ebenenumschalter das Bedienelement L. Dies ist ein Dreistufenschalter.
Es wird empfohlen diese Einstellung nicht auf einen Zweistufenschalter umzustellen weil die
Einstellungen fur den Dreistufenschalter optimiert ist.

Es kann aber mit ¢ und U und auch O das Bedienelement frei gewahlt werden.

2 Ebenenumschaltung ist die Moglichkeit der Bestimmung mit der aktuellen Einstellung des Schalters ,,.L ob
ein Ausgang des Auswertemoduls auf die Bedienung des Bedienelementes reagieren soll.
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Mit O nach rechts folgt:

Emip|flale(n|g|e|r |k|o|n|f]i |g | 2
Alu (s |gla|n : 1 Sle|n|d|le|r |Kla|n]a]|l |:|A L|+
*|E|ble|n|e Flrleli|gla|b|e |* E|+ 0|+ Al+
Slen|d|e]|r 0 Alulsi|g|. |S|i |g]. |: 0

Hier ist das zweite Menufenster fir die Konfiguration der Ebenenumschaltung zu sehen. In
der dritten Zeile sind die Buchstaben ,,E 0 A“ zu sehen. Diese Buchstaben entsprechen den
drei Schaltstellungen des Dreistufenschalters.

Mit ¢ folgt:

E{mip|f|a|e gle|r (kjo|n|f]i |g | 2
Alu|s|gla|n|g]: 1 Sle|n|d|le|r |Kla|n]a]|l |: |A L|+
E|ble|n|e Flrleli|gla|b]e *E |+ 0|+ Al+|*
Slen|d|e]|r 0 Alu|s|g Sli|g]. |: 0

Hier ist hinter allen drei Buchstaben das ,,+* eingestellt. Wenn jetzt der Schalter ,,L* betétigt
wird bleibt in der zweiten Zeile ganz rechts hinter dem ,,L* immer das ,,+* stehen. Damit wird
der Ausgang 1 in allen drei Schalterpositionen angesteuert.

Mit O nach rechts folgt:

Eimip|flale(n|g|e|r|k|o[n|f]|i |g | 2
Afuis|gla|n : 1 Sle|n|de|r |[Kla|n]al|l |:|A L |-
E|ble|n]|e Flrleli|gla|b|e *|E |- 0]- Al+|*
Slen|d|e]|r 0 Alu|s|g Sli|g]|. |: 0

Diese hier zu sehende Einstellung bewirkt das der Ausgang ,,1 nur in der oberen Position
des Dreistufenschalters auf das Bedienelement ,,A* reagiert. In den Einstellungen bedeutet
das ,,+* das die Bedienung erfolgt und das ,,-,, bedeutet das keine Reaktion erfolgt.
Damit die unterschiedlichsten Kombinationen erstellt werden kénnen gibt es die Einstellun-
gen:

E+ 0+ A+

E- 0- A+

E- 0+ A-

E- 0+ A+

E+ 0- A-

E+ 0- A+

E+ 0+ A-
Diese Mdglichkeiten sind durch © in dem obigen Mendlfenster zu erreichen.

,»E bedeutet das der Dreistufenschalter in der unteren Position betitigt ist.

,0° bedeutet das der Dreistufenschalter in der mittleren Position betatigt ist.
A bedeutet das der Dreistufenschalter in der oberen position betétigt ist.
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Mit O nach rechts folgt:

E/mip|flaje|n|g|e|r |k|o flilg | 2
Alu|s|gla|n : 1 S nidie|r |[Kja|n|all |: A L|+
*1Gle|gle|n|l (aju|f|i|g]|™* N i |n > | > <|<
Sle|n|d|e|r 0 Aluis|g|. |S|i |g]. |: 0

Die Funktion ,,Gegenldufig™ dient der Einstellung der Drehrichtung, wenn Servo oder Regler
angeschlossen sind. Sollte es der Fall sein, dass das Modell im Bezug auf die Lenkung anstatt
nach rechts zu lenken die Rader nach links einschlédgt, dann stellen Sie diesen Wert auf ,,Ge-
genldufig Ja*

Achtung !

Es gibt in diesem Meniipunkt die Eintrdge ,,Nein, Ventil* und ,,Ja, Ventil“. Diese diirfen aus-
schliellich bei einem Servo das in einem Hydraulikventil eingesetzt ist, verwendet werden.
Lesen Sie dazu unbedingt das Kapitel Hydraulikservo-Schutzfunktion auf Seite Fehler!
Textmarke nicht definiert..

Und wie folgt kann die Anderung erfolgen:

In der vorherigen Darstellung ist einmal der Digisteller zu driicken .
Damit werden die markierenden Sterne** zum Stellwert gewechselt.
Das sieht dann wie hier gezeigt aus:

Eim{p|flale|n|g|e|r |k|oO flilg | 2
Alu|s|gla|n : 1 S nidije|r |[Kia|n|a|l A L|+
Gle|gle|n|l |&|u|f|i|g N i |n > (> <|< | *
Sje|n|d|e|r 0 Aluls|g S|i(g]l. |: 0

Ab jetzt wird durch O nicht mehr die Funktion, sondern der Funktionswert gedndert.

Mit O nach rechts folgt:

Eimip|flaje|n|gle|r |k]|oO i |g | 2
Alu |s|gla|n : 1 S nid riKja|njal|l|: |A L|+
Glelgle|n|l |a|ul|f]i|g *1] > <|>|*
Sien|d|e|r 0 Aluls|g|. |S|i |g]. |: 0

Wenn jetzt das Bedienelement ,,A* betitigt wird, ist festzustellen, dass das Servo in der Dreh-
richtung geandert wurde.

Um diesen Wert dauerhaft im Empféanger zu speichern, einmal ¢ und dann U zu dem Eintrag

»Return/Beenden®. Hier gelangt man durch ¢ zurtick zur ,,Modellauswahl“. Ab jetzt sind die
Anderungen dauerhaft gespeichert.
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Zu diesem Fenster gelangt man dann wieder mit { des Digistellers.

Eim{p|flaje|n|gle|r |k|oO flilg | 2
Alu s |gla|n : 1 S nid riKja|njal|l|:|A L+
*1Gle|gle(n|l |&a|u|f]i|g J ><| |<|>
Sie|n|d|e|r 0 Aluls|g|. |S|i |g]. 0
Es folgt mit O rechts:

Eimip|f|al|e gle|r |k|o flilg | 2
Alu (s |gla|n 1 S nidie|r [Kla|nla|l |: A L|+
*1O|f |[f|s|e|t|* 0

Slen|d|e]|r 0 Aluils|g|. |S|i|g]. |: 0

Angezeigt wird die Einstellméglichkeit des Offsets. Der Offset ist die Nullpunkteinstellung,
auch Trimmung genannt.
Das Offset ist in dem Bereich —125 bis 125 einstellbar.

Mit O nach rechts folgt:

Eimip|flalen|g|e|r|k|o|n|f]|i]|g | 2
Alu |s|gla|n : 1 Sle|n|dje|r [Kla|n|al|l |: |A L|+
*IMlull [t ]i|p]|i|k|a|t|o]|r 1(. 1010

Sle |n|dfe|r 0 Alu(s|g|. [S]i |g]|. |: 0

Angezeigt wird die Mdglichkeit der Einstellung des Verhaltnisses zwischen dem Ausschlag
des Kreuzknuppels am Sender zu dem Ausschlag des Servo am Empfénger.

Derzeit eingestellt ist der Wert ,,1.00“. Mit diesem Wert ist der Ausschlag in % am Kreuz-
knuppel gleich dem Ausschlag des Servos in %.

Wenn man mochte, dass das Servo bereits beim halben Kreuzkniippelausschlag den gesamten
Ausschlag ausfiihrt, dann wird der Wert auf ,,2.00 eingestellt. Umgekehrt kann aber der Aus-
schlag auch verringert werden. Dazu sind Werte kleiner ,,1.00* einstellbar. Die Auswirkung
der Einstellung lasst sich direkt am Servo sehen, ohne dass der Wert zuvor gespeichert wer-
den muss. Zudem sind in der vierten Zeile das Sender- und das Empfanger-Ausgangs-Signal
gleichzeitig zu sehen. Das Ausgangs-Signal wird vom Empfanger zum Sender zuruckibermit-
telt und angezeigt. Dadurch lasst sich die Einstellung direkt online nachvollziehen und am
Modell sehen, ob die Funktion, wie am Modell gewiinscht, ausgefuihrt wird.
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Mit O nach rechts folgt:

Elmip|f e |njglefr |kjon|f|i|g | 2
Alu |s|g n : 1 Sile|n|d|e|r |[K|a|n|a|l A L
* I Mja X Wie|g|ble|g|r [e|n]|z * 1010

Sie (n|d|e]|r 0 Aluls |g S|i|g|. 0

Angezeigt wird, dass der Endpunkt mit maximalem Drehweg des Servo auf 100% eingestellt
ist. Hier kann individuell der obere Endpunkt eingestellt werden. Diese Einstellung ist abhén-
gig von dem mechanisch begrenzten Endpunkt eines Servo.

Mit O nach rechts folgt:

Eimip|f e |njgle|r |kjo|n|f|i|g | 2
Alu |s(gla|n |g|: 1 Sle|n|d|e|r [Kla|n|a]|l |: |[A] |L|+
*IMIi [n Wie|g|ble|g|r |e|n|z|. |* -11(010

Sle |n|d|e|r 0 Aluls|gl. |S|i |g]|. |: 0

Angezeigt wird, dass der Endpunkt des minimalen Drehweges des Servos auf 100% einge-
stellt ist. Hier kann individuell der untere Endpunkt eingestellt werden. Diese Einstellung ist
abhangig von dem mechanisch begrenzten Endpunkt eines Servos.

Mit O nach rechts folgt:

Eimip|flale|n|g|e|r |k|o|n|f]i|g | 2
Alu|s|gla|n : 1 Sle|n|d|e|r |[K|a|n|a]|l Al |L
*Rle|t (ufr|n|/ |Blefe|n|d]|e|n V|i2|1|0|03|*
Sje|n|d|e|r 0 Aluls|g Sii|g]l. |: 0

Angezeigt wird der letzte Eintrag dieses Menis. Wird dieses Meni mit ¢ des Digistellers ver-
lassen dann sind die geanderten Einstellungen dauerhaft gespeichert.
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Funktion Sch_Hydraulik

Nachbildung einer Hydraulikfunktion mit einem Servo.

Die Funktionsbezeichnung ,,Sch Hydraulik* ist die Bedienung eines Servos mit einem Schal-
ter / Taster. Das Servo wird immer solange den Servoarm drehen wie der Schalter betatigt
wird. Fir jede Drehrichtung kann der maximale Endpunkt eingestellt werden. Die Drehge-
schwindigkeit ist ebenfalls fur jede der beiden Drehrichtungen einzeln einstellbar. Dadurch
simuliert diese Funktion die Arbeitsweise einer Hydraulikanlage.

Hier noch mal der Eingangsbildschirm des 15er Auswertemodul.

Eimip|flaje|n|g|e|r |k|o|n (g | 2
Alu|s|gla|n|g|: 115 Slein|dle|r |[Kla|n|a|l |: I
*!Alu|s|g|a|n|g 1|-|1|5]|* 1|5

Sle|n|dle|r 0 uls|gl. |S|i|g]|. |: 0

Angezeigt wird in der dritten Zeile, dass der Ausgang 15 des Auswertemoduls vom Bedien-
element® 1 des brixIcontrol Senders bedient wird.

Mit der O rechts folgt:

Elm|p|f |a|e gle|r|kjo|n|f|i|g | 2
Alu s |gla|n : 1 Sle|n|d|e|r [Kla|n]a|l |: I
*1Sleinid|e|r (k]la|n I Al- | X|* I
Sile|n|dle|r 0 Aluls |g|. |S]i |g]. |: 0

In diesem Mentipunkt kdnnte der Senderkanal | auf einen anderen gedndert werden.

Mit der O rechts folgt:

Elmip|f|a|e gle(r|klo|n|f|i|g | 2
Alu|s|gla|n 115 Sle(n|d|e|r |[Kla|n|a]|l |: I
*Flulnik|t|i|o|n]|* Sic|h|_|Hlyl|d|r |a|ull |i |k
Sle|n|dle|r 0 Alu|s|g|. [S]i|g]. |: 0

Angezeigt wird, dass als Funktion ,,Sch Hydraulik* angewdhlt ist. Sollte dies nicht der Fall
sein, wird wie folgt vorgegangen: In diesem Fenster wird auf den Digisteller §. Die ,,* *«
wechseln nach rechts auf den Namen der Funktion. Dort wird durch { des Digistellers die
Funktion ,,Sch_Hydraulik* ausgewahlt und mit { bestéatigt.

% Die Buchstaben zur Bezeichnung der Bedienelemente kénnen im Menii Funktionstest, Seite 72, abgelesen
werden.
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Mit O nach rechts folgt:

Eimip|flaje|{n|gle|r |k|o|n|f|i|gQ | 2
Alu (s |gla|n : 115 Slein|de|r [Kla|nja|l |: I
*IE|i [n|s|c|hfa|l [t|p|o]|s|i |t |i|o|n|* 0
Sje|nid|e|r 0 Alu|s |g Sii|g]. |: 0

Angezeigt wird die Einstellung der Einschaltposition. Bei der Einstellung ,,0°, wie hier ge-
zeigt, wird das Servo das am Ausgang 15 des 15er Auswertemoduls angeschlossen ist, beim
Einschalten der Spannungsversorgung in die Neutralposition gedreht.

Soll die Funktion beim Einschalten nicht in der Neutralstellung stehen, sondern in einer ande-
ren Position, kann dies hier geandert werden. Durch § des Digistellers werden die ,,*“ nach
rechts zum Einstellwert ,,0° gebracht. Nun wird der Digisteller O . Das Servo wird der Ande-
rung sofort folgen und die Drehbewegung ausfiihren. Sobald die gewunschte Position er-
reicht ist wird dieser Wert mit ( des Digistellers ibernommen.

Mit O nach rechts folgt:

Eimip|flale(n|gle|r |k|o|n|f]|i|g | 2
Alu|s|g|a|n : 115 Slein|dle|r [Kla|n|a|l |: I
*IAlufs|s|(c|hja|l [t|p|o]|s|i |t |i|o|n|* 0
Sle|n|dle|r 0 Alu s |g Sli|g]. |: 0

Angezeigt wird die Einstellung der Ausschaltposition. Bei der Einstellung ,,0*, wie hier ge-
zeigt, wird das Servo, das am Ausgang 15 des 15er Auswertemoduls angeschlossen ist, beim
Wechseln von einem Modell zum néachsten in die Neutralposition gedreht. Geandert wird dies
wie bei der Einschaltposition beschrieben. Die haufigste Einstellung zu diesem Punkt, in die-
ser Funktion ist ,,halten“. Dadurch bleibt die Funktion in der zuletzt angefahrenen Position.

Mit O nach rechts folgt:

Eimip|f|a|e gle|r |[kjo[n|f]i|g | 2
Alu|s|gla|n : 1|5 Sle(n|dje|r [Kla|n|a|l |: I
*Fluln|iklal|b|r|i|s|s|p|o]|s]|. |* 0
Sle|n|d|e|r 0 Alu|s|gl|. |S|i|g]. |: 0

Angezeigt wird die Einstellung der Funkabrissposition. Bei der Einstellung ,,0“, wie hier ge-
zeigt, wird das Servo das am Ausgang 15 des 15er Auswertemoduls angeschlossen ist, beim
Ausschalten des Senders oder bei Verlassen der Senderreichweite in die Neutralposition ge-
dreht. Geéndert wird dies wie bei der Einschaltposition beschrieben. Die haufigste Einstellung
zu diesem Punkt, in dieser Funktion ist ,,halten®“. Dadurch bleibt die Funktion in der zuletzt
angefahrenen Position.
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Mit O nach rechts folgt:

Eimip|flaje(nigle|r kjo|n|f]|i |g | 2
Alu (s |gla|n : 115 Sle(n|d|e|r |[Kla|n|a]|l I
*1Gle|gle|n|l |aful|fli|g|* N i(n

Slen|dje]|r 0 Aluis|g S|i(g]. 0

Hier wird angezeigt, dass die Drehrichtung nicht von der brixlcontrol verédndert wird. Bei Be-
darf kann dies aber hier eingestellt werden.

Mit O nach rechts folgt:

Eimip|f|a niglelr|kjo|n|f|i|g | 2
Alu s |g|a gl: 115 Sle|nid|e|r |K|la|n|a|l |: I
*Alu|(f |w|. |[Gle|s|c|h|w|.* 1|6

Sle|n|dle|r 0| |Aflu|s|g|. [S|i|g]. |: 0

Angezeigt wird, dass bei nach oben Betitigen des Bedienschalters ,,I* am brixlcontrol Sender
das Servo am Ausgang 15 mit der Geschwindigkeit 16 nach oben dreht. Hier kann die Ge-
schwindigkeit im Bereich ,,1° bis ,,120 verdndert werden. Diese Zahlenwerte sind dimensi-
onslos. Die Geschwindigkeit wird hier nach dem Bedarf der Verwendung im Modell ange-
passt.

Mit O nach rechts folgt:

Eimipi(flaje(n|gle|r|k|o|n|f]i]|g | 2
Alu |s|g|a gl: 115 Sle|n|d|e|r |K|la|n]|a|l |: I
*IAlu|(f |w|. |[Gle|s|c|h|w|.* 5|6

Slen|dje|r 0 Aluis|g|. |S|il|g]. |: 0

Angezeigt wird, dass bei nach unten Betétigen des Bedienschalters ,,I am brixlcontrol Sender
das Servo am Ausgang 15 mit der Geschwindigkeit 56 nach unten dreht.

Mit O folgt:

Eimip|f e (njgle|r (k|jo|n|f]i|g | 2
Alu [s |g ni|gil: 115 Sle|n(dje|r |Kla|n|a|l |: I
*Mja |X Wie|g|ble|g|r (e|n|z]|. |* 1(0|0

Sle |n|dje|r 0 Aluls |g Sli|g|. |: 0

Angezeigt wird, dass der Endpunkt des maximalen Drehweges des Servos auf 100% einge-
stellt ist. Hier kann individuell der obere Endpunkt eingestellt werden. Diese Einstellung ist
abhangig von dem mechanisch begrenzten Endpunkt eines Servos.
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Mit O folgt:

Elmi|p|f e glelr|k|o|n|f|i|g | 2
Alu |s|gla|n : 115 Sle|n(dje|r |[Kla|n]|a|l |: I
*IM|i |[n Wie|g|ble|g|r |e|n|z|. |* -11]010

Sie |n|dje|r 0 Aluis|g Sli|g]. |: 0

Angezeigt wird, dass der Endpunkt des minimalen Drehweges des Servos auf 100% einge-
stellt ist. Hier kann individuell der untere Endpunkt eingestellt werden. Diese Einstellung ist
abhéangig von dem mechanisch begrenzten Endpunkt eines Servos.

Mit O folgt:

Elm|p|f |a|e gle|r |kjo[n|f|i|g | 2
Alu s |gla|n : 115 Sle|nid|e|r |K|a|n|a|l |: I
* Rle|t|u|r|n|/ |Ble|e|n|d]e|n V|i2{1|0(0|3|*
Sie|n|dle|r 0 Aluls|g Sli|g]. |: 0

Angezeigt wird der letzte Eintrag dieses Menis. Wird dieses Meni mit ¢ des Digistellers ver-
lassen, dann sind die gednderten Einstellungen dauerhaft gespeichert.
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Funktion Sch_Getriebe

Die Funktion Schalter-Getriebe dient dazu, ein mehrgangiges Getriebe mit einem Servo zu
schalten. Die Steuerung ist ausgelegt auf bis zu drei Génge. Es ist moglich, jedem einzelnen
der drei Génge eine individuelle Schaltposition des Servos zuzuordnen. Bedient wird es tber
einen Dreistufenschalter. Ein Dreiganggetriebe erhdlt so zu jedem Gang die individuelle
Schaltposition. Ein Zweiganggetriebe kann mit Leerlaufposition versehen werden, sofern das
Getriebe dies mechanisch ermdglicht.

Eimip|flaje|n|gle|r |k|o|n|f|i|gQ | 2
Alu (s |gla|n : 114 Slein|de|r |[Kla|nja]|l |: J
*|Aluls|gla|n|g 1]-111(5|* 1|4

Sje|nid|e|r 0 Alu|s|gl|. |S|i|g]|. |: 1010

Angezeigt wird in der zweiten Zeile, dass der Ausgang 14 des Auswertemoduls vom Bedien-
element J des brixlcontrol Senders bedient wird. In der vierten Zeile ist zu sehen, dass der
Dreistufenschalter in der Mittelstellung steht und damit am Ausgang 14 des Auswertemoduls
der Stellwert 100 ausgegeben wird. Bei Betdtigung des Schalters J werden auch die Positio-
nen zum ersten und dritten Gang angezeigt.

Mit der O rechts folgt:

Elmip|f |a|e gle|r |kjo|n|f |i|g | 2
Alu|s|(gla|n : 1 Sle|n|d|e|r [Kla|n|a]|l |: J
*I1Sle(nid|e|r |[kla|n]|a|l Al- | X|*

Sile|n|dje|r 0 Aluls |g|. |S]i |g]. |: 1(010

Angezeigt wird in der dritten Zeile, dass der Ausgang 14 des Auswertemoduls mit dem Be-
dienelement J bedient wird und hier gedndert werden kann.

Mit O nach rechts folgt:

Eimip|flaje|n|gl|e|r |k|o|n|f]i]|g | 2
Alu|s|gla|n : 14 Sle|n|d|e|r |[K|a|n]|a |l J
*IFluln|k|t |i|o|n|* Sicih|_ |G t|r i ble

Slen|dje|r 0 Aluils|gl|. |S|ilg]. |: 100

Angezeigt wird, dass als Funktion Sch_Getriebe ein Schalter zur Bedienung und Servo am
Ausgang des Auswertemoduls gewahlt ist.
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Mit O nach rechts folgt:

Eimip|flaje|{n|g|e|r |k|o|n|f]i|g | 2
Alu (s |gla|n : 114 Sle(n|d|e|r [K|a|n|a]|l |: J
*IE|i [n|s|c|hla|l [t|{p|o|s|i|t]|i |o|n]|* -12|8

Sle|n|dje|r 0 Aluis|g Sli|g]l. [: 1010

Angezeigt wird die Einstellung der Einschaltposition. Hier ist als Einschaltposition der Wert -
28 eingestellt. An diesem Punkt soll der Wert eingestellt werden, der dem 1. Gang entspricht.
Damit ist dann immer beim Einschalten des Modells der erste Gang eingelegt. Es kann natur-
lich auch wahlweise der zweite oder dritte Gang eingestellt werden. Die Werte dazu werden
zundchst mit der Einstellung ,,1.Gang® auf der nachfolgenden Seite ermittelt und dann hier
eingetragen.

Mit O nach rechts folgt:

Eimip|flaje|n|g|e|r |k|o|n|f]i|g | 2
Alu|s|g|a|n : 14 Sle(n|d|e|r [K|a|n|a]|l [: J
*IAlufs|s|(c|hlal|l [t|{p|o|s|i |t]|i |o]|n|* 0

Sle|n|dle|r 0 Alu|s|g Slilg]l. |: 1010

Angezeigt wird die Einstellung der Ausschaltposition. Es wird gemaR der gewiinschten Funk-
tion die Einstellung ausgewahlt.
Es gibt die Einstellung:

,»0% Neutralposition des Servos (es gibt die Werte von —125 bis 125)
,,halten* die letzte Position wird gehalten
,,aus® es erfolgt keine Ansteuerung des Servos

Mit O nach rechts folgt:

Eimip|flaje|{n|gle|r |k|o|n|f]i|gQ | 2
Alu (s |gla|n|g|: 14 Slein|de|r [K|a|nja]|l |: J
*IFlufn|kla|br|i|s|s|plo|s]|. |* 0

Sie|nid|e|r 0 Aluls|gl|. |S|i|g]|. |: 1010

Angezeigt wird die Einstellung der Funkabrissposition. Es wird gemal? der gewinschten
Funktion die Einstellung ausgewabhlt.
Es gibt die Einstellung:

0% Neutralposition des Servos (es gibt die Werte von —125 bis 125)
,.halten‘ die letzte Position wird gehalten
,,aus‘ es erfolgt keine Ansteuerung des Servos
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Mit O nach rechts folgt:

Eimip|flaje|n|gle|r |k|o|n|f]i|g | 2
Alu s |gla |n : 14 Sle|n|d|e|r |[Kla|n|a]|l |: J
* 1. Gla|n|g|* -12|8

Sie|n|d|e|r 0 Aluls|g|. [S|i|g]. |: 1010

Angezeigt wird die Einstellung der Schaltposition zum ersten Gang. In diesem Fall ist das der
Stellwert —28. Hier wird die Servoposition so eingestellt, dass die Getriebezahnréder richtig
Ubereinander stehen und nicht gegeneinander gedriickt werden. Das Gegeneinanderdriicken
wird zumeist mit ,,Knurren* des Servos erwidert. Hier vorgenommene Einstellungen werden
vom Servo am Ausgang 14 direkt mit ausgefihrt.

Mit O nach rechts folgt:

Eimip|flaje|n|gle|r |k|o|n|f]i|g | 2
Alu s |gla(n|g]|: 14 Sle|n|d|e|r |[Kla|n|a]|l |: J
* 2. Gla|n|g|* 11010

Sie|n|d|e|r 0 Aluls|g|. [S|i|g]. |: 1010

Angezeigt wird die Einstellung der Schaltposition zum zweiten Gang.

Mit O nach rechts folgt:

Eimip|flaje|n|gle|r |k|o|n|f]i|g | 2
Alu|s|gla|n|g]|: 114 Sle|n|d|e|r |[Kla|n|a]|l |: J
* 13 . Gla|n|g|* 11210

Slen|d|e|r 0 Alufs|g|. |S|i|g]. |: 1010

Angezeigt wird die Einstellung der Schaltposition zum dritten Gang.

Mit O nach rechts folgt:

Eimip|f|ale(n|g|e|r |k|jo|n|f]i |g | 2
Alu|s|(gla|n|g]|: 14 Sle|nid|e|r |K|a|n|a|l |: J
* Rleft|u|r|n|/ |Ble|e|n|d]|e|n V|i2{1|0(0|3|*
Sie|n|dle|r 0 Aluls|g Sli|g]. |: 0

Angezeigt wird der letzte Eintrag dieses Menis. Wird dieses Menii mit ¢ des Digistellers ver-
lassen, dann sind die gednderten Einstellungen dauerhaft gespeichert.
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Funktion Sch_LED

Die Funktion Schalter-LED dient dazu, eine LED oder auch andere Arten an Verbrauchern zu
schalten. Dazu wird der Ausgang mit einer kleinen Transistorschaltung bestiickt. Diese Tran-
sistorschaltung wird angesteuert und ermdglicht durch die Einstellmdglichkeiten diverse
Schaltfunktionen. Dies kann ein einfaches Licht sein, es ist auch mdglich einen Blitzer zu
programmieren.

Elmip|f |a|e gle|r |klo|n i g | 2
Alu (s |gla|n : 1|3 Sle(n|d|e|r [Kfa|n|a]|l K
*|Ajulsi|glalni|g 11-111|5|* 113

Slen|dje]|r 0 uis|gl. |S|i|g ajuils
Mit der O rechts folgt:

Eim|p|f|ale gle|r (kjo|n|f|i|g | 2
Alu|s|gla|n : 13 Sle|n|d|e|r |Kla|n|a|l |: K
*I1Sleinid|e|r |k|a|n|a|l Al- [ X]|*

Sle|n|dje]|r 0 Aluls |g|. [S]i|g]|. |: aluls

In diesem Menupunkt kdnnte der Senderkanal K auf einen anderen geéndert werden.

Mit der O rechts folgt:

Eim|p|f|ale gle|r |[k|jo|[n|f|i|g | 2
Alu s |gla|n 113 Sle|nid|e|r |[Kla|n]|a |l K
*Flu|n|k|t |i |o|n|* Sic|/h|_|L D

Sle|n|dje]|r 0 Alu(s|g S|i|g]. ajlul|s
Mit O nach rechts folgt:

Eimip|flaje|n|g|e|r|k|o|n|f]i]|g | 2
Alu|s|glafn|g]|: 113 Sle(n|d|e|r |[Kla|n|a]|l |: K
*IEfi [n|s|c|hjal|l [t |f|u|n|k|t]|i |o|n]|* ajluls
Slen|dje]|r 0 Alu|s|g Sli|g]. |: ajluls

Angezeigt wird, dass das Licht bei einschalten des Auswertemoduls nicht eingeschaltet wird.
Wenn der Wert auf ,,ein* gedndert wird dann schaltet das Auswertemodul das am Ausgang 13
mit der Transistorschaltung angeschlossene Lichtelement bei Anlagen Spannungsversorgung
ein.
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Mit O nach rechts folgt:

Eimip|f|ale|n|g|e|r |k|o|n|f]i|g | 2
Alu s (g|a|n : 113 Sle(n|d|e|r |[Kla|n|a]|l |: K
*IAfuls|s|c|hjal|l [t |f|u|n|k|t]|i |o|n]|* ajluls

Slen|dje]|r 0 uils|g Sli|g]. |: ajuls

Angezeigt wird das Licht am Ausgang 13 beim wechsel vom einen Modell auf das andere
Modell ausgeschaltet wird. Hier kann zwischen ,,ein®, ,,aus* und der Funktion ,halten* ge-
wahlt werden. Die Funktion halten bedeutet das der Zustand des Lichtes beibehalten wird der
beim Wechsel vom einem Modell auf das andere Modell am Senderpult mit den Schaltern
eingestellt war.

Mit O nach rechts folgt:

Eimip|f|alen|g|e|r kjo|n|f]i|g | 2
Aluls|gla|n|g|: 113 Sle(n|d|e|r [Kla|n|a]|l |: K
*IFluln|k|a|b|r|i|s fluln|k|t|i|o|n]|* ajluls

Slen|dje]|r 0 Aluis|g Sli|g]. |: ajuls

Angezeigt wird das wenn das Modell ausser Reichweite gerét oder der Sender einfach abge-
schaltet wird diese Lichtfunktion ausgeschaltet wird.

Mit O nach rechts folgt:

Eim|p|flale|n|gle|r |k|o|n|f|i g | 2
Alu|s|gla|n : 113 Sle|n|d|e|r |[K|a all K
*IAju|s|gla(n|g I |n|vi|elr|s|* Nie |i

Slen|dje]|r 0 Alu s |g Sli|g]. |: ajluls

Bei dieser Funktion bedeute das ,,invers® die Umkehrung der Lichtfunktion. Wenn ein Licht
im Normalzustand nicht leuchtet und bei Einschaltung der Funktion leuchtet, dann wird bei
aktiviertem ,,invers* die Lampe leuchten und bei Aktivierung Uber den Schalter am Sender ist
sie dann aus. Mit anderen Worten: ein Licht das im Normalzustand ausgeschaltet und durch
Betitigung des Schalter eingeschaltet wird, ist dann hier mit dieser ,,invers* Funktion ein
Licht das im Grundzustand immer eingeschaltet ist und durch betétigen des Schalters ausge-
schaltet wird. Dies sollte am besten mit einer einfachen Lichtfunktion probiert werden.

Mit O nach rechts folgt:

E{mip|flale|nig|e|r (k|o|[n|f]i |g | 2
Alu|s|gla|n : 113 Sle|nid|e |r [Kla|n|a]|l |: K
*ISic|hfall [t |s|t]e|l |l |uln]g A|lU|S |* uils

Sle|nid|e|r 0 Aluls |g Sli|g|.|: ajluils

In dieser Einstellung ordnet man der Schalterstellung zu ob das Licht in dieser Schalterstel-
lung eingeschaltet ist oder nicht geschaltet wird.
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Mit O nach rechts folgt:

Eimip|f |a|e gle(r (kfjo[n|f]|i|g | 2
Alu s (g|a|n : 113 Sle(n|d|e|r [Kla|n|a]|l |: K
*IS|c|hla|l |[t|s|t]e|l |l u|n|g 0 * ajluils

Slen|dje]|r 0 Aluis|g Sli|g]. |: ajuls

In diesem Eintrag erfolgt wieder die Zuordnung zur Schalter Mittelstellung.

Mit O nach rechts folgt:

Eimip|flaje|nigle|r |k|jo|n|f i |g | 2
Alu (s |gla|n : 113 Slein|d|e|r [Kla|nja]|l |: K
*I1Sic|hja|l [t|s|t|e|l |l |uln]g E(l [N|* e i

Slen|dje]|r 0 Aluis|g Sli|g|.|: ajluils

Dieser Eintrag ist die dritte Schaltposition des Dreistufenschalters. Es ist durch Kombination
mit weiteren Ausgangen moglich mit einem Schalter das Standlicht, das Abblendlicht und
auch das Fernlicht mit nur einem Schaltelement zu schalten.

Dazu diese Tabelle die als Funktionsmuster dieses Lichtbeispiels dient:

Ausgang

Schalterstel-

Schalterstel-

Schalterstel-

. Lichtfunkti- Bedienele-
Auswertemo- | Funktion on ment lung lung lung
dul AUS 0 EIN
10 SChﬁLE Standlicht K ein ein ein
Sch_LE Abblend- . .
11 D licht K aus ein ein
12 SChISLE Fernlicht K aus aus ein

Werden die Ausgéange wie in dieser Tabelle konfiguriert dann ist Funktion gleichbedeutend
dem original Lichtschalter im Automobil. Mit Einschalten des Modells ist das Standlicht
permanent eingeschaltet, Tagfahrlicht. Auch hier gilt, einfach ausprobieren (am Modell)

Mit O nach rechts folgt:

Elm f e gle|r |[k|jo(n|f|i]|g | 2
Alu|s|gla|n : 113 Sle(n|de|r [K|a|n I

*1E|i |n Zle|i |t |* 2. 10

Sle|n|d|e|r 0 Alu|s|g S|i|g ajlu

Aus der Kombination der hier gezeigten “Ein Zeit” und der folgenden “Aus Zeit” wird er-
reicht, dass der Ausgang sich als Blinker bis zum Blitzer einstellen l&sst.
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Mit O nach rechts folgt:

Eimip|f e(n|g r of(n|fl|i|g |
Alu (s |g n : 1 Sle(n|d|e|r [K|a K
*1A|u (s Z [ * 1. 10

Sle|n|d|e|r 0 Alu|s|g S|i|g aluls

Diese “Aus Zeit” kann auf “keine” eingestellt werden. Dadurch erreicht man das die Ange-
schlossen LED / Lampe zum Dauerlicht wird.
Mit der Einstellung ,,keine* ,,Aus Zeit* erreicht man, dass ein einmal eingeschaltet Licht nicht

blinkt sondern dauern leuchtet. Ohne ,,Aus Zeit* gibt es keinen Blinkeffekt.

Mit O folgt:

Eim|p|f|ale g r o|n|fli|g |
Alu|s|(gla|n : 1 Sle|nid|e|r |[K|a : J
*IRle |t |u]r / e nidijein \Y 0[3|*
Sle|n|de|r 0 Aluis|g Sli|g : 0
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Funktion Sch_Blinker

Die Funktion Schalter Blinker ist vorgesehen, um dem Modell die Ausstattung des Pannen-
oder auch Warnblinkers zu ermdglichen. Dazu werden zwei Ausgénge des Auswertemoduls
mit der Schaltung® zur Ansteuerung von LED versehen. Ein Ausgang ist der linke und der
andere der rechte Blinker. Die Bedienung mit einem Drei-Stufen-Taster erméglicht das Aus-
wahlen von Blinker links / rechts oder dem Warnblinker. Der Blinker links / rechts wird auch
von dem Lenkkanal bei grolem Lenkeinschlag wieder ausgestellt - wie beim Original. Der
Warnblinker hingegen bleibt solange an, bis er von Hand abgeschaltet wird.

Funktion:

Taster E Betétigung nach oben = Blinker links

Taster E Betétigung nach 2 Sekunden Pause nach oben = Blinker links wieder aus

Taster E Betédtigung nach unten = Blinker rechts

Taster E Betéatigung nach 2 Sekunden Pause nach unten = Blinker rechts wieder aus

Taster E Betétigung nach oben und nach unten = Warnblinker

Taster E Betatigung nach oben oder nach unten = Warnblinker aus

Eimip|flaje|n|gle|r |k|o|n i g | 2
Alu s |gla|n|g|: 5 Slein|dle|r [Kla|nja|l |: E
*|Aluls|gla|n|g 1]-111(5|* 5

Sje|ni(d|e|r 0 Aluls|gl. |S|i|g]|. |: ajluls

Angezeigt wird in der zweiten Zeile, dass der Ausgang 5 des Auswertemoduls vom Bedien-
element E des brixlcontrol Senders bedient wird.

Mit der O rechts folgt:

Eim|p|f|ale gle|r |[kjo|[n|f |i|g | 2
Alu|s|gla|n 5 Sle|n|d|e|r [Kla|n]|a|l |: E
*1Slein|d|e|r [kla|n]|a|l Al- [ X|*

Sle|n|de|r 0 Aluls |g|. |S|i|g]. |: ajluls

Angezeigt wird in der dritten Zeile, dass der Ausgang 5 des Auswertemoduls mit dem Bedie-
nelement E bedient wird und hier ge&dndert werden kann

% Schaltungsbeschreibung auf Seite 78.
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Mit O nach rechts folgt:

Eimip|flajle|n|gle|r |k|o|n|f]|i|gQ | 2
Alu|s|gla|n|g|: 5 Slein|dle|r |[K|a|n]|a|l |: E
*IFluln|k|t|i |o|n|* Sic|h|_|B|lI |i |n]k

Sle|n|dle|r 0 Aluils|g|. |S|i|g]|. |: ajluils

Angezeigt wird, dass als Funktion Sch_Blinker der Schalter E zur Bedienung und Lichtfunk-
tion am Ausgang 5 des Auswertemoduls gewahlt ist.

Mit O nach rechts folgt:

Eimip|f|ale|n|gle|r |k|o|n|f]|i]|g | 2
Alu (s|gla|n : Sle|n|d r Kjajn I E
*Eli (n|s|c|hja|l [t |f|u|n|kt]|i|o|n]|* Wila|r |n

Sle(n|d|e|r 0 Alu|s|g Sli|g|l. |: ajluils

Angezeigt wird die Einstellung der Einschaltposition. Hier ist als Einschaltposition die Warn-
blinkfunktion eingestellt .
Auswahlmadglichkeit:

Warnb = Warnblinker /Pannenblinker an
links = Blinker links

rechts = Blinker rechts

aus = Keine Blinkfunktion

Mit O nach rechts folgt:

Eimip|flaje|n|gle|r |k|o|n|f|i|gQ | 2
Alu (s |gla|n : Slen|dje|r [Kla|n|a|l |: E
*IAluls|s|c|hja|l |t [flu|n|k|t|i|o|n|* hilall |t

Sle|n|dle|r 0 Alu|s|g Sli|g]. |: ajluils

Angezeigt wird die Einstellung der Ausschaltfunktion. Hier ist als Ausschaltfunktion ,,halten®
eingestellt. Das bedeutet, dass er zuletzt eingeschaltete Betriebszustand gehalten wird. Wenn
der linke Blinker an war, wird eingeschaltet belassen. Sollte der Warnblinker eingeschaltet
gewesen sein, so wird dieser belassen.

Auswahlmaglichkeit:

halten = gewabhlter Schaltzustand bleibt erhalten
links = Blinker links wird eingeschaltet

rechts = Blinker rechts wird eingeschaltet

aus = Blinker / Warnblinker wird abgeschaltet

41


http://www.brixlelektronik.de/

brixlcontrol, DIE Fernsteuerung fir den Funktionsmodellbau www.brixlelektronik.de

Mit O nach rechts folgt:

Eimip|flaje|{n|gle|r |k|o|n|f]i|g | 2
Alu (s |gla|n : 5 Sle|n|d|e|r |[Kla|n|a]|l |: E
*Flun|klalb|r|i|s|s|f|u|n|k]|t]|i]|. * hlall [t |e]|n
Sje|nid|e|r Aluls |g Sli|g]. |: ajluls

Angezeigt wird die Einstellung der Funkabrissfunktion. Hier ist als Funkabrissfunktion ,,hal-
ten* eingestellt. Das bedeutet, dass der zuletzt eingeschaltete Betriebszustand gehalten wird.
Wenn der linke Blinker an war, wird er eingeschaltet belassen. Sollte der Warnblinker einge-
schaltet gewesen sein, so wird dieser belassen.

Auswahlmaoglichkeit:

halten = gewadbhlter Schaltzustand bleibt erhalten
links = Blinker links wird eingeschaltet

rechts = Blinker rechts wird eingeschaltet

aus = Blinker / Warnblinker wird abgeschaltet

Mit O nach rechts folgt:

Eimip|flale(n|gle|r |k|o|n|f]|i|g | 2
Alu|sigla|n|g]|: Slein|dle|r [Kla|n|a|l |: E
*|Ajufs|gla|n|g I |n|v|elr|s|* Nie [i

Sle|n|dle|r 0 Aluis|g Sli|g]. |: ajluils

Hier ist die ,,inverse® Funktion einstellbar. Diese Einstellung ist bezogen auf die Funktionsart
des am Ausgang angeschlossenen Lichtes. Invers bedeutet, dass eine Funktion umgekehrt
wird. Dazu eine kleine Vergleichsbeschreibung. Hier geht es um die Warn- bzw. Pannenblin-
ker. In Europa sind die Blinklichter im Normalzustand ausgeschaltet und leuchten daher nur
wenn jemand den Blinkerhebel im Fahrzeug betatigt und damit die Blinker einschaltet.
Dadurch gehen die Blinker an und erzeugen im Blinktakt das Lichtsignal mit an — aus — an.
Wird der Blinker zuriickgesetzt bleibt das Blinklicht aus.

Aber jetzt wird die Funktion ,,invers“ eingestellt. Damit erhélt das Fahrzeug jetzt den ameri-
kanischen Blinker. Dieser ist im Normalzustand beleuchtet also das Licht der Blinker ist dau-
erhaft eingeschaltet. Wenn jetzt der Blinker eingeschaltet wird dann erfolgt das Blinkerlicht
im Blinktakt aus —an —aus.

Am Besten einfach mal ausprobieren.
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Mit O nach rechts folgt:

Eimip|flale|n|gle|r |[k|o|n|f|i|g | 2
Alu s |gla|n : 5 Sle(n|d|e|r |[Kla|n|a]|l |: E
*lz |wle i |t |e]r Aluls|gl|aln|g|* 6

Sle|ni|d|e]|r 0 Alu|s |g Slijg|. |: auils

Angezeigt wird, dass der benotigte zweite Ausgang am Auswertemodul der mit der Nummer
,0° 1st. Dies kann nach Bedarf gedndert werden. Bei Auswahl der Funktion des Sch Blinkers
wird immer der nachfolgende Ausgang automatisch als zweiter Blinker belegt. Wenn also bei
Ausgang 5 die Sch_Blinker-Funktion gewahlt wird, ist damit der Ausgang 6 mitbelegt. In der
Konfiguration kann dies aber nach Bedarf geandert werden. Anderung erfolgt unter dem
Ausgang, bei dem die Funktion gewahlt ist. In diesem Beispiel ist das der Ausgang 5. Am
Ausgang 6 kann nichts konfiguriert werden, weil er von Nummer 5 mit eingestellt ist. Es
wird empfohlen den zweiten Blinkerausgang auf dem direkten Folgeausgang zu belassen. Das
schafft sehrte gute Ubersichtlichkeit der Ausgangsanschliisse.

Mit O nach rechts folgt:

Eimip|flale(nig|e|r |kjo|n|f]|i |g | 2
Alu (s |gla|n : 5 Sle(n|de|r |[Kla|n|a]|l |: E
*Llelnlk|kla|nja|l [(|S|e|n|d|e|r]|) |*

Slen|dje]|r 0 Aluis|g Sli|g|l. |: ajuils

Angezeigt wird, dass der Lenkkanal von dem Sender-Bedienelement mit der Bezeichnung
,,.D bedient wird. Wenn es ein anderes Bedienelement sein soll, ist dies hier dnderbar.

Mit O nach rechts folgt:

Eimip|f e|nfgle|r |k|o|n i g | 2
Alu|s|(gla|n|g]: 5 Sle|n|d|e|r |[Kla|n|a]|l |: E
*1E|i |n Zle|i |t |* 1]. 16

Sle|n|dle|r 0 Alu|s|g Sli|g]. |: ajluls

Angezeigt wird, dass die Leuchtdauer des angeschlossen Lichtelementes 1,6 mal 1/5 Se-
kunden betragt. Wenn hier 5 eingestellt wird, betragt die Leuchtdauer ca. eine Sekunde.

Mit dieser Einstellung wird die Dauer, die das Lichtelement eingeschaltet sein wird, einge-
stellt. Mogliche Werte sind 0,1 bis 25. Wird die Anderung bei eingeschaltetem Blinker vorge-
nommen, ist die Veranderung sofort sichtbar.
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Mit O folgt:

Elm|p|f e r on|f]i | 2
Alu s |g n Sle|n er K E
*1Aluls Z * 1. 16

Sle|n|dje|r 0 Aluis|g S|i|g ajuils

Angezeigt wird die Einstellzeit, d.h. die Dunkelphase des Lichtelementes. Dies ist die Pau-

sendauer, in der das Licht nicht eingeschaltet ist.

Mit O folgt:

Eim|p|f|ale r o(n|fi | 2
Alu|s|gla|n 1 Sle|n er|K J
*IRle |t |u]r ele(n|d|e|n 3|*
Sle|n|de|r 0 Aluls|g Sli|g 0

Angezeigt wird der letzte Eintrag dieses Menus. Wird dieses Menli mit { des Digistellers ver-

lassen, dann sind die gednderten Einstellungen dauerhaft gespeichert.
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Funktion M_Hinterachse

Hierbei handelt es sich um eine Funktion zur Steuerung von zweiachsigen Fahrzeugen, wobei
die zwei Achsen als Lenkachsen ausgefhrt sind. Es ist mit dieser Funktion mdglich, dass im
Modell nur die Vorderachse zum Lenken verwendet wird als auch das beide Achsen gelenkt
werden. Dieses wiederum ist im Parallel- als auch im Antiparallelmodus mdglich. Die Steue-
rung erfolgt dabei tber nur einen Kreuzknippel.

Eimip|flale(n|gle|r |k|lo|n|f]|i|g | 2
Alu (s |gla|n : 112 Sle|nid|e|r |[Kla|n|a]|l |: C
*|Ajuls|gla|n|g 1]-11|5|* 1

Sle|n|dle|r 0 Aluls|g S|i 0
Mit O nach rechts folgt

Eimip|f|aje|n|g|e|r |k|o|n|f |i|g | 2
Alu|sigla|n : 1 Sle|n|d|e|r |[Kla|n]a|l |: C
*1Slein|d|e|r |[k|a|n I Al-|x|* C
Sle|n|dle|r 0 Alul(s|g|. [S|i |g]. |: 0

In diesem Fenster wird wie gewohnt dem Ausgang am Auswertemodul das gewiinschte Be-
dienelement zugeordnet. In diesem Fall ist es der Ausgang 12 an dem das Servo fur die ge-
lenkte Hinterachse angeschlossen ist. Die Bedienung soll {iber den Kreuzkniippel ,,C* erfol-
gen.

Wird jetzt das Bedienelement ,,C* betitigt wird zu sehen sein, dal sich das Sendersignal in
der vierten Zeile andert aber das Ausg. Sig. konstant auf ,,0“ bleibt. Erst bei gleichzeitiger
Betatigung des noch einzustellenden Bedienelementes fur die Lenkung wird sich auch das
Aus.Sig. verandern und die gewinschte Funktion ausftihren.

Mit O nach rechts folgt

E{mip|flale|n|g|e|r |k|o |n|f]i]|g | 2
Alu|s|gla|n|g|: 12 Sle|n|dje|r |Kla|n|a|l |: C
*IFluln|k|t|i|o|n|* M Hli [n|t |e|r |a|c|h|s |e

Slen|d|e]|r 0 Alu|sigl|. |S|i |g]. |: 0

Hier wird im Moment nichts geandert weil in diesem Absatz die Funktion des Mischer Hin-
terachse beschrieben wird. Wenn ein anderer Eintrag dort steht dann wird natirlich gemaR
vorheriger Beschreibung im Kapitel Poti Servo der Mischer ,,M Hinterachse“ausgewéhlt.

Mit O nach rechts folgt

E{mip|flaje|n|gle|r |k|o|n|f]i |g | 2
Alu|s|gla|n|g|: 12 Slein|d|e|r ([Kla|n]|a|l C
*IEli [n|s|c|hlall [t |w]|e|r |t 0

Sle|n|d|e|r 0 Aluls |g S|i |g 0

45


http://www.brixlelektronik.de/

brixlcontrol, DIE Fernsteuerung fir den Funktionsmodellbau www.brixlelektronik.de

Hier wird der Wert eingetragen den der Ausgang 12 annimmt wenn das Auswertemodul ein-
geschaltet wird. (fir Fahrtenregler immer auf Neutral stellen!)

Mit O nach rechts folgt

Eim|p|(flale|n|gle|r |k|o(n|f|i|g | 2
Alul|s|gla|n|g]|: 112 Sle|n|d|e|r |Kla|n|a]|l |: C
*1Alufsis|c|hlall |t |w]|e|r |t |* 0

Slen|dje]|r 0 Aluifs|gl|. |S|i |g]. |: 0

Wie beim vorherigen Fenster gilt hier auch die Auswahl des Neutralwertes fir den Fahrten-
regler. Bei Servos kann auch ein alternativ Wert oder ,,halten* eingestellt werden.

Mit O nach rechts folgt

Eimip|flale(nig|e|r (kjo|n|f]i|g | 2
Alu(s|glain|g]|: 112 Slefn|d|e|r |Kla|n|a]|l |: C
*IFlulnikla|b|r|i|s|s|w|e|r |t |* 0

Sie|n|de|r 0 Aluls|g|. |S]i |g]. |: 0

Dieser Funkabrisswert ist ebenfalls auf den Neutralwert des Fahrtenreglers einzustellen. Da-
mit der Fahrsteller auf Neutral gestellt wird wenn die Reichweite des Senders verlassen oder
der Sender einfach ausgeschaltet wurde. Fir Servos sind wieder die verschiedenen Auswahl-
mdoglichkeiten nutzbar.

Mit O nach rechts folgt

Eim|ip|flalein|gle|r |k|o[n|f]i |g | 2
Alu|s|gla|n : 112 e(n|dje|r [Kla|nja|l |: C
*1Glelgle(n|l |&|u|(f]i|g|* Nie i [n > <|<

Slen|d|e]|r 0 Aluls |g|. |S]i |g]|. |: 0

Die Funktion Gegenlaufig bietet wieder die Moglichkeit der Anpassung der Drehrichtung des
an den Ausgang 12 angeschlossenen Servos.

Mit O nach rechts folgt

Eimip|flaje(nig|e|r |kjo|n|f]i|g | 2
Alul|s|gla|n|g]|: 112 Sle|n|d|e|r |Kla|n|a]|l |: C
*1O|f |f|s|e|t Gla * 0

Sle|n|dle|r 0 Aluls|g|. |S]i |g]. |: 0

Mit dem Offset kann wiederum der Geradeauslauf korrigiert werden. Es ist also die Anpas-
sung der Mittelposition des Servo an den Mechanischen Einbauort im Modell.
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Mit O nach rechts folgt

Eimip|flaje|nigle |r|k|o|n|f]i|gQ | 2
Alu s |gla|n : 112 Sle|nid|e|r |[K|a|n|a]|l |: C
*L|leln|k|kla|n|a|l |(|S|e|n|d]|e|r]|) |* D

Sie|n|dle|r 0 Aluls|g|. [S]i |g]. |: 0

Um die Funktion nutzen zu kénnen ist es notig, dass in der Funktion eingetragen wird wel-
ches das Bedienelement fur die Lenkung ist. Somit ist hier die Buchstabenkennung fiir das fir
die Lenkung benutzten Bedienelementes einzutragen.

Mit O nach rechts folgt

Eim|p|flaje|n|gle|r |k|o|n|f|i|g | 2
Alu |s|gla|n : 112 Sle|n|d|e|r |[K|la|n|a]|l |: C
*IMjull |t |i|p]|l]i|kla]|t|o]r|* 1.

Sie |nidle|r 0 Aluls|g|. |S|i |g]. |: 0

Hier wieder die bereits bekannten Einstellungen zum Multiplikator des Bedienelementes.

Mit O nach rechts folgt

Eimp|f e |[njgle|r |klo|n|f|i|g | 2
Alu |s g ni|gj: 12 Sle|n|dle|r |Kla|n|a|l|: C
* | Mja X Wie|g|b|e rleinjz|. * 010

Sle [nidle|r 0 Aluls|g|. [S|i |g]. |: 0

Mit diesem Wert wir der maximale Wert der Ansteuerung begrenzt. Fir ein Servo bedeutet
dies, dass wenn der Wert auf ,,50° eingestellt wurde, dieses nur noch den halben Servoweg
drehen kann.

Mit O nach rechts folgt

Elm|p|f e |[njgle|r |klo|n|f|i|g | 2
Alu |s|gla|n [g]: 12 Sle|n|dle|r |[Kla|n|a|l|: C
*IMJ|i [n Wie|g|b|e rle(njz|. * - 010

Sle (nidle|r 0 Aluls|g|. [S|i |g]. |: 0

Und auch wieder die Einstellmoglichkeit fiir den minimalen Ausschlag, also in den Minusbe-
reich der Einstellwerte.
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Mit O nach rechts folgt:

Em|p|flaje|n]|g r n|fli|g

Aju s |gla|n|g|: 1 Sie|n|d r K
*IRle|t|u|r|(n]/ e dle|n \Y/
Sle|nidje]|r |: 0 Aluls |g|. |S]i

Und zu guter letzt folgt wieder das Speicherungsfenster.

Um die geanderten Funktionseinstellungen dauerhaft zu Gbernehmen, muss an dieser Stelle

der Digisteller " werden.
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Das Hauptmenu Funktionstest

Dieses Meni dient als Hilfestellung fur die vorangegangen Konfigurationen. Denn der brixl-
control Sender kann individuell mit Schalte und Bedienelementen bestlickt sein. Hier ist fest-
zustellen welcher Buchstaben zu einem Bedienelement gehdrt. Ebenso wird der Ausgabewert
angezeigt. Dadurch ist ebenso feststellbar ob ein Bedienelement korrekt konfiguriert ist.

Mit Drehungen O des Digistellers erscheint das Funktionstestmenifenster.

bir i |x|l|c|lo|n|t |r]|o]l +1919
Fluln|k|t|i |o|n|s |t |e|s |t

Durch Driicken ( auf den Digisteller gelangt man in das Funktionstestmend.

Fluln|k|t]|i |o|n]|s |t |e]|s |t +1919
Al= 0 B|= 0 C|= 0 D|= 0
E|= 0 Fl= -2 G|= 0 H|= 0

In diesem MenU werden die aktuellen Werte der Bedienelemente angezeigt. In diesem Fall
zunéchst die aktuellen Werte fiir die Bedienelemente A bis H.

Durch Drehen O (hier z.Bsp. zwei Raster) des Digistellers erscheinen die weiteren Eintréage.

Fluin|k|tl|i|o|ln]|s|t]|e]|s |t +1919
| = 0 J|= 0 Kl= 0 L|= 0
M| = 0 N|= E|ll [N O|= Ell [N P|= AlU|S

Die angezeigten Werte sind abhéangig von der jeweiligen Schalter- oder Poti-*® Stellung. Wird
ein Schalter oder Poti verandert, ist zu sehen, welcher Kennbuchstabe und Einstellwert dazu-
gehort.

Durch weiteres Drehen O (hier z.Bsp. jeweils zwei Raster) des Digistellers erscheinen nach-
einander die insgesamt 32 Eintrage. Die Eintrage sind mit den Buchstaben A-Z und a-f be-
zeichnet.

Fluln|k|t]i |oln|s |t |e]|s |t +1919
Q= 0 R|= 0 S |= 0 T|= 0
Ul= 0 V= 0 W |= 0 X|= 0

% poti, dies ist die Kurzbezeichnung fiir Potentiometer. Das sind die Elemente die z.B. in Kreuzkniippeln und
Schiebereglern flr den Stellwert die Signale ergeben.

49


http://www.brixlelektronik.de/

brixlcontrol, DIE Fernsteuerung fir den Funktionsmodellbau www.brixlelektronik.de

Fluin|k|t|i lo|n]|s |t |e]|s |t +1919
Y |= 0 Z|= 0 al= 0 b|= 0
c|= 0 d|= 0 e|= 0 f|= 0

Hier ist zu sehen, dass zwischen ,,GROBBUCHSTABEN® und ,,kleinbuchstaben‘ unterschie-
den wird.

Fluln|k|t|i|o|n|s |t |e|s |t +191|9
Rie |t (u]|r |n

Dies ist der letzte Mentieintrag. Durch Driicken § auf den Digisteller gelangt man wieder in
das Fenster des Hauptmentdis
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Das Hauptment Info

Der Hauptmentieintrag ,,Info*

bir|i x|l |c|lo|n]|t|r|o]l +1919
| In|f|o

Durch Driicken { auf den Digisteller gelangt man in das Infomend.

Il In|f|o . +191|9
Sle|n|d|e|r |a|cC ulsi(plajininjuinig

8 01 Vio |l |t
* | ), |, | * | * | * ¥, |*, |, | ), | * | *|* | ¥, |* |, |, |*, |* |, |* [, |*

In diesem Bildschirm wir die aktuelle Senderakkuspannung angezeigt. Die dritte Zeile gibt
die Spannung als Zahlenwert an. Hier 8,01 Volt. Des Weiteren wird in der vierten Zeile eine
»Fullstandsanzeige® mit den Sternen ,,** dargestellt. Ist der Akku frisch aufgeladen ist die
Zeile mit den Sternen gefillt. Entsprechend der geringer werdenden Akkuspannung nimmt
die Anzahl der Sterne ab. Die Funktion ist also annéhernd eine Fillstandsanzeige.

Mit O folgt dieser Bildschirm:

| In|f o +1919
Eli In|s|ale |t]|z]e
Gle|s|a|m]|t M|o|m]. Alk |k lu S|tla|r|t]|s
8/: 1010 01:]/5]0 41: 1115 12

Zu sehen ist der Eintrag ,,Einsétze™ mit folgenden Informationen:

Gesamt = Benutzungsdauer des brixlcontrol Sender

Mom. = aktuelle Einschaltdauer

Akku = Nutzungsdauer seit dem letzten Akkuladen

Starts = Z&hlt wie oft der brixlcontrol Sender eingeschaltet wurde

Alle Zeiten werden in Stunden: Minuten angezeigt

Sobald der Akku aufgeladen wird, stellt der brixlcontrol Sender den Wert Akku wieder auf
,»0°und zahlt die Akkunutzungszeit erneut.

Wenn der brixlcontrol Sender ausgeschaltet wird erfolgt die Nullstellung des Wertes ,,Mom.*.
Denn dies ist der Wert in Stunden und Minuten, die der Sender seit dem letzten Einschalten in
Benuzung ist.
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Mit O folgt dieser Bildschirm:

Sle|r |v]i |cle / I In|flo +1919
wiw(wl|. |[bfr|i x|l |clofn]|t]|r |o]l dle
slefr|vi]ifclel@|b|r|i x|l |e|l|e|k|t]|r|o|n]|i |k dle
In diesem Bildschirm wird eine Infolaufschrift angezeigt.
Mit O folgt dieser Bildschirm:

+19 19

bir|i x|l |c|lo|n]|t|r|o]l
Rie |t (u]|r |n

Durch § ist das Meni an dieser Stelle wieder zu verlassen und zum Hauptmeni zuriickzukeh-
ren.
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Hinweise fur Auswertemodule:

Das HF-Modul (Antenne-30m/100m/400m/HFW) darf nur stromlos (Modell ausgeschaltet)
gesteckt werden. Das Kabel geht immer weg vom Auswertemodul (Kabelmarkierung am Mo-
dulrand?)

Je nach Platzangebot und Befestigungsmetode kann das Auswertemodul auch ohne Unter-
schale, bei ausreichender Isolierung, eingebaut werden. Die Unterschalen liegen deshalb meist
lose bei.

Am besten hélt die Platine mit 1-2 ErbsengroRen HeiRklebertropfen in der Unterschale. Die
Unterschale wird dann, mit Doppelseitigem Klebeband od. dhnliches, befestigt.

Bei mehreren Modulen je Empfanger sind die Moduladressen 1-9 zu vergeben. Es muf3 die
Adr.1 dabei sein (Telemetrie). Die Adr.0 darf dann nicht vorhanden sein!!!

Bei einem einzelnen Modul (ein Modul im Modell) kann die Adresse O (Jokeradrese die im-
mer geht - Auslieferzustand) oder Adresse 1 vergeben werden.

Telemetriedaten werden nur von Moduladresse O und 1 zum Sender tibertragen.
(nach dem aufrufen vom Empféngerkonfigmenue kann die Telemetrieausgabe unterbrochen
sein. Nach dem n&chsten Aus/Einschalten vom Empféanger ist dann alles wieder normal).

Die eingespeisten Signale (0..x) werden nur lber IR Ubertragen wenn sich beides (IR+0..x)
auf demselben Modul befindet.

Nach der IR-Strecke hat das Modul wieder die Adr.0 (ist wie ein eigenstandiges Modell zu
sehen). Mehrere Module im Aufleger sind, je nach Aufgabe, moglich (Ricksprache).

Mehrere IR-Strecken, mit einem Gespann, (zB Gewu, Servonaut, brixlelektronik...) kdnnen
nicht gleichzeitig verwendet werden!!

Ab Vxx400 mussen Zusatzmodule mit mehreren Eingangen (zB SGS, Servonaut Gassignal
und Schalten) auf 1-7 oder 8-14 oder 15-20 gesteckt werden. (1+8+15, 2+9+16...werden
Zeitgleich ausgegeben und sind von manchen Zusatzgerate nicht auswertbar!!!).

Gilt auch fur 12er und Nano (1-7 oder 8-12)).

Beim 20er+ darf kein weiterer BEC oder Empféangerakku angeschlossen werden.
Das eingebaute BEC (auch bei Sleep/Abgeschaltet) darf nicht, von ,,hinten* also von der
5V-Seite, versorgt werden!

12V Versorgung beim 20er+ ist fir 2..3 LiPo (6,0V..12,6V) od. 6..10 NiMH (6,0V..14,0V)
ausgelegt.

I nicht fir 4x LiFePo4 (Ladeschluflspannung 14,4V) geeignet !!

Beim Vernetzen mehrerer 20er muf? jedes 20er mit UBatt. versorgt werden.

Beim Vernetzen von 20er mit anderen Auswertemodulen missen die anderen Module ge-
trennt mit BEC-Spannung versorgt werden und die 5V-Verbindung zum 20er mul3 unterbro-
chen werden. (Riickfrage halten!!).

Beim 20er ist entweder ein Monitor auf Steckplatz 12 oder ein IR-Sender am IR-Steckplatz
maoglich. Ist der Monitor abgewahlt schaltet autom. Der IR-Steckplatz ein.
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Mehrmodellsteuerung

Das Fernsteuerungssystem brixlcontrol eroffnet die Nutzung mehrerer Funktionsmodelle
durch einen Bediener. Dieses digitale Steuerungssystem ermdglich es Modelle auf einem Par-
cour zu parken ohne das diese ausgeschaltet werden mussen. (solange die Akkuleistung aus-
reichend ausgelegt ist). Es konnen vorgewéhlte Funktionen im Ablauf eingeschaltet bleiben
wéhrend ein anderes Modell bedient wird. Somit ist es moglich das z.Bsp. ein Sattelkipper die
Lichtfunktionen eingeschaltet lassen kann wéhrend er gerade durch einen Radlader beladen
wird. Wobei der Sattelkipper und der Radlader von ein und demselben Modellbauer gefahren
werden. Das einfach mentigefuhrte Umschalten zwischen den Modellen erméglicht dies. Bei
dem Umschalten zwischen den Modellen werden in den Modellen die zuvor eingestellten
Funktionen mit den Einstellwerten®’ aufgerufen, dies geschieht automatisch durch das Um-
schalten auf ein anderes Modell. Der Arbeitsablauf erfolgt dadurch viel fliissiger und vorbild-
getreuer.

Vernetzung von Modulen

Das Fernsteuerungssystem brixlcontrol erdffnet die Nutzung mehrerer Auswertemodule in
einem Funktionsmodell. Die brixcontrol Auswertemodule werden zu dieser Nutzung vernetzt.
Die 20er und 12er Auswerteeinheiten kdnnen im vernetzten Zustand direkt vom Sender zur
Einzelprogrammierung angewahlt und individuell eingestellt werden.

Zwei 12er werden ganz einfach mit einem Y-Kabel verbunden. Dies bedeutet dass die HF-
Modulbuchsen beider 12er Auswertemodule 1:1 miteinander verbunden werden. Das HF Mo-
dul wird dann wieder wie gehabt aufgesteckt. Achten Sie darauf, dass keine Pins vertauscht
oder Kurzschlisse hergestellt werden.

In unserem Zubehorsortiment bekommen Sie ein solches Y-Kabel.

Vorbereitung:

(nur bei Sender ab v1.500 diese Funktion benutzen)

Jedes Auswertemodul einzeln am HF-Modul anstecken und die Moduladresse wie folgt ver-
geben.

Ausgang 1 auswéhlen

Funktion: Empf.Status

Moduladresse: Modul mit Adresse 1-9 benennen und mit Edding auf Modul schreiben!
Programmierung Uber speichern verlassen und nachstes Modul einzeln Anstecken damit auch
dort die néchste folgende Moduladresse vergeben werden kann.

Nachdem die Module Nummeriert sind werden diese mit den HF-Modulpins 1:1 verbunden
und das HF-Modul aufgesteckt. Ab jetzt kann vernetzt gearbeitet werden.

Es ist jedes 12er Uber Servopinausgange mit dem BEC zu verbinden.

Jede Adresse darf nur einmal pro Vernetzung vorkommen. Auswertemodule mit Modulnum-
mern die nicht 0 heil3en, sind nur in der Vernetzen Anschlussvariante zum programmieren
erreichbar.

Das Modul mit Adresse 1 kann Messen und ,,Ereignisse mitteilen (im Sender die 4te Zeile).
Bei den weiteren Auswertemodulen und Sonderlésung zum vernetzen wenden Sie sich bitte
an unser Servicepersonal.

%" Diese Einstellungen werden individuell durch den Modellbauer selbst vorgenommen. Es ist darauf zu achten
die Einstellungen geméaR der Verwendeten Funktion auch zusammenpassen. Ein Fahrsteller fir den Fahrmotor
muf} zum Beispiel immer mit den Werten Einschaltwert, Ausschaltwert und Funkabrisswert auf ,,0“ also Neutral
eingestellt werden. Nur so ist gewahrleistet das ein Modell kontrollierbar bleibt .
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Spannungsversorgung

Fur die 15er und 8/1er wird eine stabile 5Volt Spannungsversorgung benétigt.
Bei 12er, 12er-M, 20erOhne (kein BEC) sind es (3,5)4,5..8,0V.
Das 20erPlus benétigt 6,5..14,0V (eigenes BEC).

Achtung kein Parallelschalten von BEC Systemen
Spannungseinbruch = brixlcontrol - Empfanger wechselt in den Betriebssicherheitsmodus

Wenn im Fahrbetrieb festgestellt wird, dass es oft zur Trennung der Funkverbindung kommt,
ist dies oft das Anzeichen fir eine leere oder gar eine zu schwach ausgelegte Spannungsver-
sorgung. Das brixlcontrol Empfangssystem tiberwacht intern die Spannungsversorgung. So-
bald diese zusammenbricht schaltet das System in den Betriebssicherheitsmodus. Dieser Be-
triebssicherheitsmodus sind die unter Funkabriss eingestellten Werte fur die Ausgange der
Auswertemodule.

Viele (fremd)BEC Systeme bendtigen eine Mindestlast am Ausgang um die Ausgangspan-
nung korrekt konstant halten zu kénnen. Der brixlcontrol Empfanger benétigt extrem wenig
Strom, daher ist es angebracht, das am BEC System eine Grundlast angeschlossen wird. Dazu
reicht zum Beispiel eine LED mit Vorwiderstand direkt am Ausgang des BEC Baustein.
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Gerateoptionen

Gerét 6ffnen

Zum Offnen des brixlcontrol Senders werden die vier Schrauben in der Riickplatte herausge-
dreht. Die groRflachige Offnung bietet leichten Zugang zu den Anschlussplatzen der Erweite-
rungsmaoglichkeiten.

Die Schrauben nur leicht anziehen um den Deckel im geschlossenen Zustand zu fixieren.
Achtung: uben Sie keinerlei Belastung auf das HF Modul aus.

2D-Steuerkntppel Einstellung

Die in dem brixlcontrol eingesetzten Prazisionskreuzkntippel sind vielféltig einstellbar.
Es ist mdglich die Kreuzknlppel um 15° zu drehen. Dadurch kann die Betétigung der Kreuz-
knuppel in gewissem MaRe an die Bewegungsrichtung der Ergonomie des Daumens ange-
passt werden. Dazu 16st man die die drei Schrauben® auf der Vorderseite des Gehauses, die
den Krelzknuppel fixieren. Danach ist der Kreuzknuppel drehbar, 15°. Nach dem Drehen
einfach wieder die Schrauben festziehen.

% Diese Schrauben nur leicht I8sen, nicht herausdrehen. Um die Schrauben zu l6sen ggf. die Muttern auf der
Innenseite mit einem 4mm Steckschliissel festhalten.
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Rickstellkraft

Die zumeist gewunschte Verstellung ist die Kraft der Federruckstellung des Bedienelementes.
Um diese einzustellen wird ein Torx T6 benétigt. Mit diesem Schlissel verstellt man in Kklei-
nen Schritten die Schraube, die auf dem Bild mit Federvorspannung fiir Rlckstellkraft be-
zeichnet ist. Nach jeder Verstellung immer wieder den Kreuzknlppel betétigen. Es wird bei
der Betatigung gemerkt ob sich die Federkraft verstarkt oder vermindert hat. Achtung es han-
delt sich hierbei um sehr kleine Schrauben und Federn. Unbedingt ohne Kraftanwendung ver-
stellen und nicht ganz herausdrehen.

Rasterung

Es besteht die Moglichkeit den senkechten Betatigungsweg mit einer Rasterung zu versehen.
Dazu werden keine Zusatzteile bendtigt. Diese sind ebenfalls bereits im Modul integriert.

Mit dem Torx T6 Schraubendreher wird die Schraube ,,Rasterung mit Krafteinstellung® hin-
eingedreht. Dadurch wird die Rasterung aktiviert. Umso weiter die Schreibe hineingedreht
wird umso kréftiger wird die Rasterung flr die Betétigung sein.

Alternativ gibt es diese Funktion auch ohne die Rasterung, also als Feststellkraft. Dazu ist die
Schraube ,, Reibungsbremse® zu verstellen.

Steuergriffe tauschen

Dem brixlcontrol Sender sind zwei unterschiedliche Steuergriffpaare beigelegt.

Es ist ein Paar in kurzer und ein Paar in langer Ausfiihrung.

Um diese zu tauschen wird der Oberteil des Kreuzknuppelgriffes festgehalten und die unten
befindliche Randelmutter gelést. Damit kann der Griff abgezogen werden. Die Randelmutter
wird nun ganz vom Griff abgedreht und auf den zweiten Griff aufgesetzt. Es handelt sich bei
diesem System um das einer Spannzange, daher muf zum l6sen und festziehen die Randel-
mutter und nicht das Griffelement gedreht werden.

Optionsfeld weitere Bedienelemente
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Das Optionsfeld bietet die Mdglichkeit zur Montage weiterer Bedienelemente. Dies kdnnen
zusatzliche Schalter aber auch Dreh- oder Linearpotis sein. Es ist ebenso moglich weitere
Kreuzbedienelemente einzubauen.

Es ist darauf zu achten das beim Einbau weiterer Bedienelemente keine Kabel oder Mechani-
ken der bereits eingebauten Elemente beschédigt oder in der benétigten Bewegung einge-
schrankt werden. Das Antennenkabel im brixlcontrol Sender ist nicht zu knicken, zu biegen
oder gar zu entfernen. Das Antennenkabel nicht vom HF Modul trennen!

Die Bedienelemente miissen wie folgt angeschlossen werden:

Der Anschluss erfolgt mittels Servoanschlulkabel. Die Signale ,,+, Plus®, ,,-, Minus*, und ,,[],
Signal*“ werden von dem Motherboard des brixlcontrol Senders an das Schaltelement heran-
gefiihrt.

Ein Poti ( Linearregeler , Kreuzknuppel, u.d.) bekommt an dem Mittelabgriff das ,,[[, Signal*
angeschlossen. An den rechten dufleren Pin des Poti wird ,,-, Minus* und am linken duf3eren
mulB der ,,+, Plus* angeschlossen werden. Durch diese Pinbelegung und der gleichen Einbau-
richtung wie die ab Werk eingesetzten Bedienelemente ist dann die Bedienlogik bei allen Sys-
tem identisch. Ein Poti das nach rechts drehend betitigt wird dndert den Wert in den ,,-,, Be-
reich und nach linksdrehend betdtigt gelangt man in den ,,+,Plus* Bereich der Einstellwerte.
Ebenso ist dann nach oben ,,+,Plus“ und nach unten ,,-, Minus*.

Es ist unbedingt auf diese Beschriebene Anschlussbedingung zu achten. Falsch angeschlosse-
ne / aufgesteckte Bedienelemente kénnen zu Beschadigung des Senders flhren.

Bei Schaltern ist wieder der mittlere Pin das ,,[[, Signal“. Welcher der obere und unter Pin bei
einem Schalter ist kann man an der Kerbe im Gewindekragen festellen. Der Pin der auf der
Seite der Kerbe ist wird mit dem,,-,Minus* und somit der verbleibende mit dem ,,+, Plus*“ des
ServoanschluBkabels verbunden

Vor dem Aufstecken des neuen Bedienelementes wird im Senderkonfig die Einstellung nach
Kapitel ,,Senderkonfig® ab Seite 17 ausgeflhrt. Danach steht das Bedienelement zur Nutzung
zur Verfligung.

Der Vielfaltigkeit der Bedienelemente ist hier fast keine Grenze gesetzt. In speziellen Anwen-
dungen wenden Sie sich bitte an den Service.

Geratepflege

Pflege des Gerétes

Der Sender soll vor Beschadigungen durch mechanische Einwirkung wie Stirze und herunter-
fallen geschiitzt werden. Den Sender nicht in der Sonne liegen lassen. Den Sender nicht tUber-
hohten Temperaturen aussetzen. Umgebungsbedingungen bei Lagerung und Benutzung,
Temperatur 0°C bis 45°C; 20 bis 70% Luftfeuchte nicht kondensierend

Der Sender kann mit einem feuchten Tuch zur Reinigung abgewischt werden.
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Akku Aufladung und Pflege

Zum Aufladen des Akkus wird die brixlcontrol mittels des mitgelieferten Ladekabels an ein
NiMH Akku taugliches Ladegerat angeschlossen. Die Spannungs- und Stromwerte sind am
Gerat neben der Ladebuchse angebracht. Mit diesen Werten ist das Ladegerét einzustellen.
Der maximale Ladestrom fir den internen Akku ist auf 500mA begrenzt.

Sollte einmal eine Akkuzelle defekt sein, so empfiehlt es sich das alle Zellen zugleich ausge-
tauscht werden. Dadurch wird die benotigte Betriebssicherheit erreicht. Empfohlen werden
sechs NiHM Akkus der Grole AA mit 1,2 Volt und 2000mA Kapazitat.

Wichtige Hinweise

Das brixlcontrol System wird stdndig weiterentwickelt. So das die Software und Hardware
ihrer brixlcontrol durchaus von den Beschreibungen in diesem Handbuch abweichen kann.

Verwendungsbestimmung

Die brixlcontrol ist fur die Verwendung im Bereich des Funktionsmodellbaus fiir die landfah-
renden Funktionsmodelle konzipiert.

ACHTUNG -> Bedingt durch die in Abhangigkeit der verwendeten Empfangsmodule maxi-
male Reichweite von 400 Metern darf diese Fernsteuerungsanlage nur fiir Landfahrzeuge im
Modellbau genutzt werden.

Batterie / Akku

Bitte beachten Sie den § 12 Batterieverordnung:

Im Zusammenhang mit dem Vertrieb von Batterien oder Akkus oder mit der Lieferung von
Geraten, die Batterien oder Akkus enthalten, sind wir verpflichtet, Sie gemal der Batteriever-
ordnung auf folgendes hinzuweisen:

Batterien /Akkus dirfen nicht in den Hausmull gegeben werden. Sie sind zur Riickgabe ge-
brauchter Batterien als Endverbraucher gesetzlich verpflichtet. Sie kdnnen Batterien nach
Gebrauch in der Verkaufsstelle oder in deren unmittelbarer Nahe (zum Beispiel in kommuna-
len Sammelstellen oder im Handel) unentgeltlich zurtickgeben. Sie kdnnen Batterien auch per
Post an uns zuriicksenden. Batterien oder Akkus, die Schadstoffe enthalten, sind mit dem
Symbol einer durchgekreuzten Mulltonne gekennzeichnet. In der Nahe des Mihltonnensym-
bols befindet sich die chemische Bezeichnung des Schadstoffes. Cd steht fur Cadmium, Pb
fir Blei und Hg fir Quecksilber.

(Nur innerhalb der EU)

Das bedeutet, dass das Gerat am Ende der Nutzungszeit bei einer kommu-
nalen Sammelstelle zum Recyceln abgegeben werden muss. (kostenlos).

E( Dieses Produkt tragt das Recycling-Symbol gemald EU-Richtlinie 002/96/EC.
Eine Entsorgung uUber den Haus-/Restmiill ist nicht gestattet.
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Schlagwortverzeichnis

Ausgang:
Ausschaltwert:

Auswertemodul:

Betriebssicherheitsmodus:

Einschaltwert:

Empfangerkonfig:
FAQ
Funkabrisswert:
Gegenlaufig:

HF Modul:
Offset:
Sch_Hydraulik:
Sender Kanal:

Trimmung:

Wegbegrenzung:

Ebenenumschaltung:

Bezeichnet mit einer Zahl den Anschluss an der Auswerteeinheit
Nutzer-Wunscheinstellwert gemaR gewéhlter Funktion. Dieser
Einstellwert wird am Ausgang des Auswertemoduls ausgegeben,
wenn der Wechsel von einem zum néchsten Modell ausgefihrt
wird. (hoherwertig ist der Funkabrisswert).

Dieses Modul bereitet die Funksignale auf und stellt diese an den
Ausgéngen zur Ansteuerung der Servos und Elektroniken bereit.
Sobald das brixlcontrol System eine zu geringe Spannungsversor-
gung erkennt wird das System alle Ausgange des Auswertemo-
duls auf die Funkabrisswerte einstellen und zur Aufmerksamkeit
des Bedieners die Funkverbindung zum brixlcontrol Sender tren-
nen.

Nutzer-Einstellwert geméald gewahlter Funktion. Dieser eingestell-
te Signalwert wird vom Auswertemodul am Ausgang ausgegeben,
sobald die Spannungsversorgung angelegt wird.

In diesem Menu werden die Einstellungen modellspezifisch aus-
gefiihrt.

frequently asked question, bedeutet in der Ubersetzung; Haufig
gestellte Fragen

Sicherheitsfunktion. Dieser Einstellwert wird angenommen, wenn
das Signal des Senders abgeschaltet, auBer Reichweite oder wenn
beim Umschalten im Abmeldeprotokoll ein Bit fehlt.

Vorgabe der Drehrichtung des Servosignals.

Die Einheit zum Empfangen der Funksignale vom Sender.
Einstellung des Nullpunktes, auch als Trimmung bekannt.
Schalter Hydraulik Funktionsbezeichnung im Empfangerkonfig
Bezeichnet mit einem Buchstaben das Bedienelement am Sender.
Wird in dem digitalen Sender und Empfanger als Offset bezeich-
net.

Einstellung der maximalen und minimalen Signallange des Ser-
vosignals. Damit kann z.Bsp. der Ausschlag eines Servos oder die
Maximaldrehzahl eines Drehzahlstellers eingestellt werden. Je-
weils in die beiden Drehrichtungen.

Funktion zur Umschaltung des Empfangerausgangs fir ein Be-
dienelement des Senders. Dient zum Beispiel der Steuerung von
Kettenantrieb und Kranausleger im Wechsel durch die Kreuz-
kniippel.

http://www.brixl.mahoplus.de Dies ist die FAQ Seite, die von Anwendern fir Anwen-

der betrieben wird.
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